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RENUNCIA A GARANTIASY LIMITE DE OBLIGACION

EL CONCEDENTE DE LA LICENCIA Y SUS TERCEROS PROVEEDORES, NO
OTORGAN GARANTIAS O REPRESENTACIONES, EXPRESAS O IMPLICA-
DAS,EN RELACION AL PROGRAMA,ALOSMEDIOS, A LA DOCU-
MENTACION, A LOSRESULTADOSO A LA PRECISION DE DATOSY AQUI
EXPRESAMENTE RENUNCIAN A CUALQUIER GARANTIA DE COMERCIA-
BILIDAD Y CONVENIENCIA POR UN PROPOSITO PARTICULARY BENEFI-
CIOSESPECIALES. EL CONCEDENTE DE LA LICENCIA Y SUSTERCEROS,
NO GARANTIZAN QUE EL PROGRAMA CUMPLIRA CON SUS REQUE-
RIMIENTOSNI QUE SU OPERACION SERA ININTERRUMPIDA O SI ESTARA
LIBRE DE ERRORES.

EL CONCEDENTE DE LA LICENCIA, sus proveedoresterceroso cualquier involu-
crado en la creacion o entrega del Programa o de la Documentacién, no tendran obli-
gacion para con usted o con cualquier tercero por dafios especiales, accidentales,
indirectos o consecuentes (incluyendo, pero no limitado a, pérdida de ganancias o
ahorros, pérdida de tiempo, dafio o reemplazo de equipos o de propiedad, recobro o
reemplazo de programas o datos) procedentes de reclamos basados en garantia, con-
trato, dafios (incluyendo negligencia), estricta obligacidn, o de otraforma, alin €
CONCEDENTE DE LA LICENCIA y sus proveedoresterceros no excederan el mon-
to actualmente pagado por la Licencia del Programa por dafios directos.

Algunos estados no permiten la exclusion del limite de garantiasimplicadas o respon-
sahilidad por dafios accidentales o consecuentes, de manera que los limites o exclu-
siones arriba expresados pueden no ser aplicables a usted.

DERECHOS RESTRICTIVOS DEL GOBIERNO DE LOS ESTADOS UNIDOS

El Programay Documentaci6n, son provistos con DERECHOS RESTRICTIVOS. El
uso, duplicacion o divulgacion por € Gobierno, esta sujeto alas restricciones que se
establecen posteriormente en la subdivision (c)(1)(ii) delaclausulaDFARS 252.227-
7013 de Derechos en Datos Técnicosy Software Computacional o en la subdivision
9(C)(1) y (2) de los Derechos del Software Computacional Comercial - Derechos
Restringidos 48 CFR 52.227.19, en cuanto a su aplicacion.

En caso de tener alguna pregunta respecto a Contrato de Licenciao alos limites de
Garantiasy Obligaciones, por favor escribaa: Magellan Corporation, 471 El Camino
Real, Santa Clara, Ca. 95050-4300

CONTRATO DE LICENCIA DEL SOFTWARE
IMPORTANTE: AL ABRIREL SET DEL DISCO SELLADO QUE CONTIENE EL
SOFTWARE, USTED ESTA ACEPTANDO EL LIMITE DE LOS TERMINOS Y
LAS CONDICIONES DEL CONTRATO DE LICENCIA (“ACUERDO”). ESTE
ACUERDO CONSTITUYE EL COMPLETO ACUERDO ENTRE USTED (“TITU-
LARDELA LICENCIA”) Y MAGELLAN CORPORATION (“CONCEDENTE”).
LEA CUIDADOSAMENTEEL CONTRATOY Sl USTED NO ESTA DE ACUER-
DO CON LOS TERMINOS, DEVUELVA EL SET DEL DISCO SELLADOY LOS
ITEMESINCLUIDOS, AL LUGAR DONDE USTED LOS OBTUVO POR UN
COMPLETO REEMBOLSO.



LICENCIA. El CONCEDENTE lectorgaunalicencialimitada, no exclusiva, intrans-
ferible, personal (“Licencia’) para(i) instalar y operar la copia del programa com-
putacional contenido en este set (“Programa’) en unaforma aceptable, en un
computador Unico (una unidad central de proceso, un monitor asociado y un teclado)
y (ii) paracrear unacopiadearchivosdel Programaparausar con €l mismo computa-
dor. El CONCEDENTE y susterceros proveedores se reservan todos | os derechos del
Programa no otorgados expresamente en este Contrato.

PROPIEDAD DE PROGRAMASY COPIAS. Estalicenciano esunaventadel Pro-
gramaoriginal o de algunacopia. EIl CONCEDENTE y sus terceros proveedores se
reservan lapropiedad del Programay todos | os derechos deimpresion, otros derechos
de propiedad en eserespecto y todas | as copias subsecuentes hechas por usted, sin con-
siderar laformaen lacua puedan existir. El Programay los manuales incluidos
(“Documentacion”) poseen derechos de impresion de propiedad y contienen infor-
macion secretay confidencial de comercio valioso, de propiedad del CONCEDENTE
y susterceros proveedores. Usted concuerda con gjecutar esfuerzos razonables para
proteger losinteresesde propiedad del CONCEDENTE y susterceros proveedoresdel
Programay de la Documentacion y mantenerlos en estricta reserva.

RESTRICCIONES DEL USUARIO. El Programa es proporcionado para€l uso de
sus operaciones de negocios comerciales internos y debe permanecer siempre en €l
computador de un solo duefio, o bien, puede ser prestado por usted. Usted puede
transferir fisicamente el Programa desde un computador a otro siempre que e Progra-
ma sea operado sdlo en un computador alavez. Usted no puede operar €l Programa
en una operacion atiempo compartido o en una oficina de servicios, ni puede arren-
darlo, ni arrendarlo con promesa de venta, ni subarrendarlo, ni venderlo, ni asignarlo,
ni darlo en prenda, ni transferirlo, ni transmitirlo el ectrénicamente o en otro caso,
disponer del Programa o dela Documentacidn en unabase temporal o permanente, sin
¢l previo consentimiento escrito del CONCEDENTE. Usted concuerdaen no tra-
ducir, ni modificar, ni adaptar, ni desarmar, ni descompilar, ni contraponer larealiza-
cion del Programa, ni crear trabajos derivados del Programa o de la Documentacién
0 de alguna parte de ellos.

CONCLUSION. LaLicenciaesefectivahastasutérmino. LaLicenciaterminarasin
aviso del CONCEDENTE su usted no cumple con alguna de las disposiciones del
Contrato. Al darse por finalizado e contrato, usted debe dejar de usar € Programay
la Documentacion y devolverlos, junto las copias de ellos al CONCEDENTE.

GENERAL. Este Contrato sera controladoy analizado de acuerdo alas Leyesdel Es-
tado de Californiay de los Estados Unidos sin tomar en consideracion el conflicto de
provisiones deleyes de ellosy sintomar en consideracion laConvencion delas Na-
ciones Unidas res-pecto alos Contratos para Ventasy Bienes Internacio-nales.
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| ntroduccion
¢Qué es Locus?

Locus es un sistemainstrumental GPS compl eto, disefiado para medicion de
precision. Cada sistema L ocus incluye un minimo de dos receptores
integrados L ocus, un software de procesamiento y todos los componentes
regueridos parapermitir que el usuario produzca resultados de calidad en un
minimo de tiempo. El corazon del sistema Locus, es €l Locus mismo. Un
aparato electrénico altamente integrado, €l cual incorpora un receptor GPS
de nivel geodésico, una antenay baterias en un instrumento compacto que
se monta en una base nivelante estandar, en tripodes, y jalones. Locus reune
y graba sefial es emitidas por satélites GPSy almacena estainformacion en
su memoria sdlidainterna. Los datos son extraidos desde L ocus através de
un puerto de comunicacién infrarrojo, caracteristica tinica que eliminala
problemética de cables encontrada en sistemas de mediciéon GPS
convencionales.

El Sistema Locus incluye el Procesador Locus, € cua es un software
completo y fécil de usar, que manejatodos | os aspectos de administracién y
procesamientos de datos de Locus. El Procesador Locus produce resultados
de posicionamiento precisos en formatos de reportes que son faciles de
comprender para el geomensor. El Procesador de Locus es el més reciente
motor de post-proceso GPS atamente automatizado de Ashtech.

Laesencia de Locus es la exactitud, la confiabilidad y 1a simplicidad --
simple a aprender, simple a operar, y simple al producir resultados de alta
calidad.

Midiendo con L ocus

El principio basico de la medicién GPS es que la distancia entre dos 0 mas
puntos puede ser precisamente cal culada por mediciones simultaneas,
usando dos 0 mas unidades L ocus (una ubicada en cada punto).

Usuamente, un Locus es ubicado en un punto con coordenadas conocidas
(estacion Base). Las otras unidades L ocus son ubicadas en puntos
desconaocidos (estaciones Moviles) y todas las unidades de Locus graban
datos simultdneamente por un periodo de tiempo. Después de volver ala
oficina, los archivos de datos son transferidos a un computador personal.

L os datos de todas las unidades L ocus son procesados en un proyecto y las
posiciones de todos | os puntos desconocidos son ingresadas. El software de
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L ocus automatizala mayoria de los aspectos del procedimiento de post-
proceso.

L ocus tiene dos modos de operacion: estaticay cinemética stop-and-go. En
el modo estético, dos 0 més unidades son ubicadas en los extremos de las
lineas base que se estdn midiendo y cada unidad reune datos por un periodo
de tiempo (usualmente 15 - 60 minutos, dependiendo de lalongitud de la
linea base). L os datos registrados se procesan usando el Procesador de
Locus para producir unamedicion de precision de lalinea base. Este
proceso serepite por un nimero de lineas, produciendo un set de lineas base
que forman unared de trabajo de medicion. El modo de operacion estatico,
se usa para mediciones de control y mediciones de limites.

L ocus tambi én sostiene mediciones cineméticas, generalmente Ilamadas
“stop-and-go”. En esta modalidad, L ocus se mueve através del areade
medicion deteniéndose brevemente en cada punto. Los datos reunidos
estando detenido 0 en movimiento, son procesados juntos para producir un
set de mediciones de lineas base para cada punto donde L ocus estuvo en una
posicion fija. Este modo de operacion permite unaalta productividad ya que
muchos puntos pueden ser medidos rapidamente y es til para
levantamientos topogréficos, construcciones, y otros tipos de mediciones
gue involucran un gran ndmero de puntos en unaregion local. Las
mediciones Cineméticas requieren la compra de componentes opcionales
que incluye un kit de inicializacion cinematicay una libreta colectora de
datos HP-48GX.

Tabla de Especificaciones
Table 1.1 Proporciona especificaciones claves para Locus.

Table 1.1: Especificaciones Claves de Locus

Par&metro Ejecucion
Exactitud Estética Horizontal 5mm + 1ppm, Vertical 20mm + 1ppm
Exactitud Cinematica Horizontal 12mm + 2.5ppm, Vertical 15mm + 2.5ppm
Tipos de Medicion Estética, Cinemética“ Stop-and-Go”

Sistemas de Coordenadas/Datums | Todos los datums estandar principalesy sistemas de grilla
incluyendo sistemas definidos por €l usuario y locales

Long. Linea Base a Procesar Hasta 20 Kilémetros

Tiempo de Ocupacion para 15-60 minutos usual mente
Obtener Exactitud

Tipo de Bateria 4tipo Co4tipo D
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Table 1.1: Especificaciones Claves de L ocus (continuacion)

Parametro Ejecucion

Duracién Bateria Hasta 100 horas con tipo D

Hasta 40 horas con tipo C

Peso

1.1kg {contipo C}
1.4kg { con tipo D}

Rango Temperatura de Operacion | -10 a+60° C

Capacidad de Memoria 4Mb, equivalente a 95 horas de datos de 6 satélites en un
interval o de grabacién de 15 segundos

Conexiones “Sin Cables’ via puerto infrarrojo (IR)

Sist.Operativo en PC Windows 95, Windows 98, o Windows NT 4.0

Opcio6n de Colector Manual Colector Manual con Software instalado

Operacion Afio 2000 Compatible

Tiempo en Terreno

En general, el tiempo necesario para ocupar un punto depende de varios
factores:

1

Introduccién

El tipo demedicion que usted esta conduciendo. Las mediciones
estacionarias o estéticas proporcionan resultados de nivel
centimétrico, pero requiere periodos més largos de ocupacion. Las
mediciones Cinemati cas requieren ocupaciones tan breves como un
par de segundos, pero con una reduccion moderada en exactitud.

L as ocupaciones Cineméticas stop-and-go proporcionan resultados
de nivel centimétrico, pero requieren unainicializacion y
procedimientos de terreno cuidadosos.

Laslineas base o distancia entre Locus Basey los puntos de
medicion. En general, entre més grande esla distancia, mayor es €l
tiempo de ocupacion.

L as condiciones ambientales, o la cantidad de obstruccién o la
cubierta de follaje que no permite una vista completa del cielo.
Algunas obstrucciones pueden bloquear larecepcion delasefia del
satélite, requiriendo tiempos mas prolongados de ocupacion para
reunir datos adicional es para un procesamiento preciso. Demasiada
obstruccion no permite a Locus (o0 a cualquier receptor GPS para
este tema) de recibir suficientes datos paralograr resultados de
buena calidad.
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4. Geometria Satelital: Esto serefiere alaposicion de los satélites
gue estan en Orbita alrededor de latierra. Si los satélites estan
pobremente ubicados (por jemplo, todos a un solo lado del cielo),
esmasdificil conseguir una posicion precisa. La Herramienta de
Planificacion dela Misién del Procesador Locus ayuda a planificar
tiempos de medicion con geometria éptima.

5. Tiempo en Terreno: Losfactores 2, 3, y 4 son dirigidos por €l
Tiempo de Ocupacion de Locus. El Tiempo de Ocupacion tomaen
consideracién el nimero de satélitesy la geometria satelital y
determina cuando se ha reunido |os datos suficientes para una
distancia dada de linea base.
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¢Quéincluye el Sistema L ocus?

jFelicitaciones! Usted pronto estara trabajando con el mejor sistema
disponible de medicién GPS de frecuenciasimple. El Sistema L ocus es una
respuesta a su necesidad de un sistema de medicion GPS de nivel geodésico
al alcancey simple de operar.

El Sistema Locus incluye todos |os componentes que usted necesita para
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comenzar su proyecto (Figura 1.1). Con su sistema usted debe recibir como
minimo, los siguientes componentes:

2 - unidades L ocus completas con estuche de transporte

8 - Bateriastipo D

1 - Dispositivo de Comunicaciones Infrarrojo para su computador
personal (Figura1.2)

1 - CD-Rom que contiene el Software de Procesamiento de Locus
Documentacion Completa
Guiade Configuracion de Locus
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Figure 1.1: Locus con Estuche de Transporte

9957

Figure 1.2: Dispositivo de Comunicaciones IR (PC)
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LaTabla 1.2 muestralos nimeros de parte de cada uno de estos
componentes y de |os componentes opcional es.

Table 1.2: Componentes de Locusy NUmeros de Parte §
Qo
Numero de Parte Componente §;
800372 Locus )
200414 Extension
200552 Estuche de Transporte
701083 Huincha de Medir
630208 Manual de Operacion del Sistema Locus
630209 Tarjeta de Referencia Répida
105633 Médulo de Conexién IR
107042 Adaptador DB25 aDB9
701093 Kit de Software Procesador L ocus que contiene
CD-Rom y Guia de Usuario

Doénde Encontrar Informacion

Este manual estéa disefiado para guiarle en los procedi mientos de operacion
del instrumento Locus como también para proporcionarle una referencia
general. Ademés de este manual, existen otras formas de documentacion
gue sirven como documentos de soporte.

e Tarjetade Referencia Rapida: Estatarjetadetallalainformacion
desplegada en los LEDs del equipo y proporcionainformacion
general de operaciény configuracion. Se pretende que esta tarjeta
acompafie al equipo Locus en terreno.

e Tutorial del Procesador Locus. Este esun ejemplo derepaso dela
operacién del Software Procesador Locus. Este tutorial que estaen
la Guia del Usuario del Procesador Locus, ha sido disefiado para
proporcionar a usuario lainformacién requerida para operar €l
Procesador Locus exitosamente.

e Ayudaen Linea: El sistemade ayudaen el Procesador de Locusle
proporciona las respuestas a preguntas que pueden surgir durante la
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operacion del software. El sistema de ayuda es accesible en
cualquier punto del Procesador Locus.

* Video de Operacion de Locus : Este video muestra el proceso
completo de conduccién de medicién con Locus. Desde la
configuracién en la grabacion de datos en terreno y la preparacion
parael procesamiento, este video es una excel ente introduccién
parael Sistemade Medicién Locus.

Obteniendo Asistencia T écnica

L os desarrolladores de L ocus recomiendan que comience consultando el
Apéndice A, Soluciones. Soluciones es la seccion que trata las dificultades
gue encuentran los usuarios GPS 'y quienes no estén familiarizados con €l
producto Locus. Si usted necesitainformacion adicional, por favor contacte
nuestro equipo de soporte técnico altamente entrenado.

Soporte Técnico

Ashtech estd comprometido en proporcionar el més alto soportey servicio
técnico a nuestros clientes através del mundo. Uno de las mejores formas
de hacerlo, esfacilitar su contacto con nosotros. Es por eso que hoy més que
nunca, existen més formasy mas tiempo durante el dia para contactarnos.
De manera que no importa dénde esta usted ni qué hora es, nosotros
estamos disponibles para usted — esa es la ventagja de Ashtech.

« LineadeAtencion: Contéctenos directamente a fono 1-800-229-
2400 o al fono 408-615-3980 entre las 7AM-6PM PST paraun
servicio rapido y profesional. Este nimero le contacta con nuestro
Sistema de Distribucion de Llamadas Automético, € cual le deriva
anuestro grupo de soporte técnico. Para pedidos de ventas, llame al
fono 1-800-922-2401 o al fono 1-408-615-3970.

e Internet. Acceda anosotros através de nuestra Pagina Web
www.ashtech.com.

« Email. Dediao de noche, usted puede contactarnos a través de
nuestra direccién: sales@ashtech.com, o support@ashtech.com por
servicio técnico.

* Red Global de Distribuidores. Los distribuidores a través del
mundo de |os Productos de Precision Ashtech estan disponibles
para ayudarle. Contéactenos para obtener el nombre del distribuidor
més cercano a usted.
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Usando L ocus
Para comenzar

Descripcion del Hardware

Locus consiste en tres partes que conforman la unidad integrada (Figura 2.1
Figura2.2,y Figura2.3).

9

o
o

Figure 2.1: Antenay Compartimiento Electrénico

Figure 2.2: Compartimiento de Bateria

.
Figure 2.3: Tapa
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Baterias

Locus puede usar bateriastipo C o tipo D. La duracion de las baterias es de
hasta 100 horas (50 horas paratipo C), pero lavidade |as baterias se degrada
significativamente en bajas temperaturas(Figuras 2.4y 2.5).

Longevidad de Bateria Duracell "C"*
Tiempo estimado de descarga arazon de 700mW
50
B3
L 404
©
=
8 30
1=
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D 20+
=l
2 10
£
9
oo ! ! ! ! !
-40 -20 0 20 40 60 80
Temperatura de Descarga (°C)

Figure 2.4: Duracion Bateriastipo C

Longevidad de Bateria Duracell "D"
Tiempo estimado de descargaarazon de 700mW
120
B
I 100+
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S 80+
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9 60+
a)
S 40t
2
g 207
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=0 t t t t t
-40 -20 0 20 40 60 80
Temperaturade Descarga (°C)

Figure 2.5: Duracién Bateriastipo D

Se puede usar bateriasrecargables, pero su duracién variay no son recomendables.

Instale las baterias cuidadosamente desatornillando la tapa en la base de
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Locus para separar |os tres componentes.

Tenga cuidado al desatornillar latapa. El compartimiento de labateriay el
compartimiento de la antena/electr 6nico estan contenidos juntos con la
presién del resorte.

Instalelas bateriastal como seindicapor los simbolos+y - localizadosen el
compartimiento de baterias (Figura 2.6). Los simbolos + y - indican la
polaridad correcta de las baterias.
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Figure 2.6: Instalacion de Baterias

Instalacion de L ocus

L ocus se monta facilmente en un tripode o una base nivelante. Unavez que
el tripode es nivelado y L ocus esta firmemente montado, asegurese de medir
y grabar la alturadesde €l €l marcador de medicion hastalamarcadela
Extension. Registre lainformacion de instal acién manual mente en notas de
terreno o digitalmente con €l controlador manual. Esto es decisivo; GPS se
basa en una posicion precisadel instrumento que recibe sefial es satelitales.
Fallar en medir con exactitud la altura entre Locusy el punto, da como
resultado errores significativos.

Debido alanaturalezatridimensional del posicionamiento GPS, loserroresen mediciones
de altura también afectan la exactitud horizontal.
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Ver Capitulo 3, Procedimientos de Terreno de L ocus parainstrucciones de
instalacion.

No se necesita el Extension paratripodes de altura fija ni jalones.

L ocus también se monta en un jalén para uso en mediciones cineméticas
stop-and-go. Después deinicializar Locus, méntelo en un jalon.
Nuevamente, aseglrese de medir y registrar laaltura. Unavez montado en el
jalén, laalturadel instrumento esigual alaaturadel jalon méas 0.125 metros
acontar desde el cuerpo de Locus. Mantenga la nivelacién correcta mientras
mide. Si usalaBarra de Inicializacién Cinematica, aseglrese de sumar la
alturaadicional.

Operacion de Locus

Encendido Inicial

Cuando el receptor Locus se enciende por primeravez, reprograme
completamente Locus. Para reprogramarlo por completo, presioney
mantenga presionado €l botén de encendido durante 10 segundos
aproximadamente (Pase | os sonidos de encendido y borrado de memoria)
hasta que la unidad de un sonido adicional. El panel de estado despliega un
patron rojo rotatorio. Apague el receptor y enciéndal o nuevamente. Después
de completar esta secuencia, permita que Locus rastree satélites por a
menos 25 minutos antes de apagarlo.
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Encendido Nor mal

Para encender L ocus, mantenga presionado el botén de encendido hasta que
escuche un doble sonido y todoslos LED se enciendan con luz verde (Figura

2.7).

LED Registro  LED Rastreo LED

de Dato Satélit Energia
LED de Tiempo ‘/ _
de Ocupacion - “7 Encendido

Figure 2.7: Panel Frontal de Locus
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Suelte el botén de encendido después del doble sonido. Si usted continda
presionando el botén de encendido luego del doble sonido, después de 4
segundos, € LED de Registro de Memoria/Datos comienza a parpadear con
luz rojay se oye una serie de sonidos cortos. Este aviso indicaque si no se
deja de presionar el botén durante los proximos 2 segundos, todos los
archivos de datos almacenados en la memoria seran borrados. Si se dejade
presionar el boton dentro de estos 2 segundos, todos los LED se encenderan
con luz verde indicando que los archivos no fueron borrados y el receptor
esta encendido.

Si no se suelta el bot6n dentro de 2 segundos, €l LED de Registro de Datos’Memoria se
torna completamente rojo y se oye un sonido continuo por 1 segundo indicando que
todoslos archivos estan siendo borrados de la memoria.

Apagado

Para apagar Locus, presione y mantenga apretado el botén de encendido
hasta que el Panel de Estado se apague y usted oiga un doble sonido,
después de que todos los LED parpadean con luz roja.
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Panel de Estado

Unavez que se enciende L ocus, inmediatamente busca sefial es satelitales,
entonces comienza arastrear satélitesy aregistrar datos. El Panel de Estado
(Figura 2.7) proporcionatoda la informacion necesaria para mediciones de
monitoreo exitosas. Hay cuatro LED en |la pantalla de estado. Estos LED
emiten luz rojay verde:

Indicador de Tiempo de Ocupacién

z

El Indicador de Tiempo de Ocupacion indica cuando se ha reunido
los datos suficientes para una linea base dada.

Laluz verdeindicaque se han registrados | os datos suficientes para
calcular exactamente una posicion de nivel centimétrico através
del post-proceso. Debido a que la cantidad de datos necesaria para
€l post-proceso depende de lalongitud de lalineabase, el LED
despliega un nimero variable de parpadeos para indicar |os datos
suficientes para lineas base de diferente longitud (ver Tabla 2.1).

L os tiempos de ocupacion son aproximados. El algoritmo toma en
cuenta el nimero de satélites rastreados y |la geometria satelital,
asume que € receptor base ha operado continuamente y tiene una
vista no obstruida del cielo. Las condiciones adversas tales como
multitrayectoria o altos niveles de actividad ionosférica pueden
afectar desfavorablemente |os resultados de post-proceso. Si se
sospechan tales condiciones, es ventajoso esperar mas tiempo en el
punto para minimizar la posibilidad de que se haya reunido pocos
datos.

Table 2.1: Indicador de Tiempo de Ocupacion

Despliegue Longitud Mé&xima de Linea
Base
1 parpadeo 5Km
2 parpadeos 10Km
3 parpadeos 15Km
solido 20Km

Registro de Datos

14

El LED de Registro de Datosindicasi Locus esta registrando datos
en lamemoriay €l intervalo de registro.
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Rastreo de Satélites

&

El parpadeo de laluz verde indica que el receptor estaregistrando
datos. Laluz parpadea en € intervalo de registro de datos (10
segundos por defecto).

Laluz roja parpadeante indica que €l receptor esta registrando
datos pero lamemoriaes baja. Laluz continda parpadeando en €l
interval o de grabacion. Cuando laluz comienza atintinear en color
rojo, quedan aproximadamente 45 minutos de espacio en la
memoria en la configuracion interna de grabacién por defecto. Si
usted apaga el Locus, no podra grabar datos adicionales a menos
gue borre una 0 més sesiones.

Laluz roja sdlidaindica que lamemoria estd completa, NO SE
REGISTRAN DATOS.
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El LED de Rastreo de Satélites indica cuantos satélites esta
rastreando y registrando Locus.

Laluz verde indica el nimero de satélites que Locus esta
rastreando y registrando.

Laluz rojaindica el nimero de satélites que Locus esta rastreando
pero no registrando. Puede que |os datos no sean registrados debido
aque lasefal esdéhil, el satélite est posicionado muy abajo en €l
cielo 0 bgjo el dngulo de mascara, 0 no ha pasado €l tiempo
suficiente parareunir efemérides.

Laluz roja sdlidaindica que no se harastreado ningun satélite.

Estado de Energia

El LED de Estado de Energiaindica que hay energia disponible en
labateria.
Una luz solida verde indica que hay més de 16 horas de energiaa
temperatura de sala. Baterias a calinas nuevas tamafio D
proporcionan aproximadamente 100 horas de operacion (50 horas
paratamafio C).
Laluz rojaindica que quedan entre 3 a 16 horas de energia* (6
horas para C-cells).
Laluz rojasdlidaindica energia CRITICA, menos de 3 horas de
energiarestante* (1 horaparatipo C).
* Lashorasreales varian en base alatemperatura de operacion
y €l tipo de bateria.
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Figura 2.8 muestrala operacion de LEDs del Panel Frontal, también
presente en |la Tarjeta de Referencia Rapida..
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Figure 2.8: Operacion de LEDs del Panedl Frontal

Informacion de Tiempo de Uso de Bateriay

Memoria

Al presionar €l botén de encendido, se despliega momenténeamente una
secuencia especial en el Panel de Estado que proporcionainformacion
adicional sobre el tiempo de uso de la bateriay de la memoria.

Después que usted toca el boton de encendido, €l LED del simbolo de
Estado de Energia parpadea varias veces indicando el tiempo de uso de la
bateria. Lasecuenciadel LED indica el tiempo que la bateria ha sido usada.
Un parpadeo indica que las baterias estan préacticamente nuevas (< 25 horas
de uso). Dos parpadeos indican que las baterias han sido usadas durante 25 a
50 horas. Tres parpadeos indican que las baterias han sido usadas durante 50
a 75 horas, y cuatro parpadeos indican que | as baterias han sido usadas por
mas de 75 horas. El tiempo de vida nominal de las bateriastipo D es de 100

horasy de 50 horas paralas baterias tipo C.
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Notese que estos tiempos son validos para baterias D o C, de manera que para las de
tamario C, lostresy cuatro par padeos no ocurren.

El medidor detiempo de vida de las baterias comienza a contar cuando las
baterias son instaladas en la unidad. Al abrir la unidad despuésde la insta-
lacién de las bater fas, jreconfigura el medidor detiempo!

El uso de lamemoriatiene que ver directamente con el uso de |as baterias.
El tiempo de uso de lamemoria se da a conocer por medio del parpadeo del
LED del simbolo de Estado de Memoria. Un parpadeo indica menos de 16
bloques usados (<25% de memoria disponible). Dos parpadeos indican que
se han usado entre 16 a 32 bloques (25-50% de la memoria disponible). Tres
parpadeos indican que se han usado entre 32 y 48 bloques(50%-75% de la
memoria disponible) y cuatro parpadeos indican entre 48 y 62 blogques
usados (75%-100% de la memoria disponible).
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periodo corto de coleccion de datos). Cada sesion puede contener masde un bloque. L ocus

@ Cada vez que usted grabe datos con L ocus, se usara un minimo de 1 bloque (aun para un
puede almacenar hasta 62 sesiones (62 blogues).
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Borrando la Memoria en Terreno

Para borrar lamemoria en terreno:
e Apagueel Locus.
e Presione el botén de encendido y manténgal o presionado durante 6
segundos aproximadamente.
»  Suelted boton cuando el LED de Registro de Datos se encienda
con luz rojasdliday se oiga un tono continuo.
El sonido continuo y laluz rojadel LED de Registro de Memoria/lDatos
constante indica que los archivos de datos estan siendo borrados.

WARNING

El Proceso de borrar archivosde la memoria consiste en borrar individualmente
cada uno delos 62 blogues de memoria disponible. Este proceso toma aproximada-
mente 2 minutos. L a grabacion de datos comienza inmediatamente después que el
primer bloque esborrado, pero lainformacion de tiempo de uso dela memoria no
esta completamente actualizado hasta que todos los blogues has niso borrados
(aproximadamente 2 minutos después que el proceso de borrar archivos comienza).
Cuando la memoria de archivos ha sido borrada, todos los datos que fueron previa-
mente almacenado se borran en forma per manente.

WARNING

Paraborrar la memoria de archivos, mantenga el boton de encendido presionado
durante 6 segundos hasta que el LED de Registro de Datos esté encendido con luz
roja sélida. NO continde presionando €l botén de encendido. Si lo hace por 4 segun-
dos mas, el L ocus se resetea completamente (incluyendo el hecho de borrar la memo-
ria de archivos) eingresa al modo Carga de Firmware. Aunque esto no dafia al
receptor, hace mas lento el contacto con satélites para la préxima utilizacién del
receptor. Para salir del modo Carga de Firmware, mantenga el botén de encendido
presionado por 1 segundo hasta que todas lasluces rojas estén encendidasy L ocus
emita un doble sonido.

Transfiriendo datos al Computador

I nstalacion del Software Procesador L ocus

El software Procesador L ocus debe estar instalado en el PC para transferir
datos desde el Receptor o el Colector de Datos a PC. Ver Manual del
Usuario del Procesador Locus para mayor informacion.
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Instalacion del dispositivo Infrarrojo (IR)

El dispositivo IR (Figura 2.9) proporciona una via de comunicacion desde el
Computador a Locus, asi como también hacia el Colector de Datos.
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Figure 2.9: Dispositivo IR

El dispositivo conecta a uno de |os puertos de comunicacion seriaes del
computador (Puertos COM) con un conector estandar DB9. En algunos
computadores, se necesita un conector DB25 (se proporcionaun convertidor
de DB25 aDB9 en el paquete de Locus).

Luego de enchufar el conector al computador, use Bajada de Datos de L ocus
para conectarlo aLocus o a Colector de Datos.

Lafuncién de Bajada de Datos en el software Procesador L ocus se puede
iniciar de diferentes maneras. Ver Guia del Usuario del Procesador Locus
para instrucciones.

Si no se puede conectar a L ocus através del dispositivo IR, la Bajada de
Datos de L ocus despliega un mensaje de error (Figura 2.10).

Azhtech Download |

ilmpozible abrir puertol
Yenfique que ACT-200/RL esté conectado al PC.

Figure 2.10: Advertencia de Bajada de Datos de Locus

Si contintaladificultad, por favor refiérase a“ Soluciones’ en lapaginaA-1.
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Comunicandose con e Computador

Unavez que se ha conectado L ocus al Computador correctamente, comience
abajar los datos (recuerde que varios tipos de archivos de datos son bajados
Yy puestos en archivos en su computador). Ponga a L ocus dentro de 60 cm del
dispositivo IR y ubiquelo de tal manera que los puertos IR estén frente a
frente. Aunque los dispositivos IR pueden estar tan cercacomo 1 cm, la
distanciaminimaentre ellos es de 22 cm s se sitdlan en una mesa plana.

Figure 2.11: Comunicacion de Locus via Dispositivo IR

Ahora que todo esta en posicion, los siguientes pasos demuestran la
operacion de transferencia de datos a computador:
1. Verifique que Locus esté encendido, que € dispositivo IR esté
conectado al computador y junto al puerto IR del receptor (Figura
2.11).
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2. Comience con la Bagjada de Datos de Locus (Figura 2.12).

3 Bajada de Datos de Locus -> PC

Archivo  Editar “er Heceptor Apuda
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Figure 2.12: Ventana Principa de Bajada de Datos de Windows

3. Seleccione Conectar en el menl de Archivo.

4. Verifique que el Puerto COM vy laVelocidad estén correctos, y
haga click en OK para conectar al receptor. Aunque se puede
seleccionar cualquier velocidad en baudios, Locus puede transferir
archivos mas rapidamente en vel ocidades més altas.

5. Verifique que el directorio de proyecto donde usted quiere bajar los
datos esté activo en laventana de Bajada de Datos de L ocus.

6. Seleccione los archivos de datos abajar, y arrastrelos al directorio
de proyecto. LaBajada de Datos de Locustransfiere los archivos al
proyecto.

Durante el proceso de bajar 10s datos, luces VERDES rotatorias en
€l panel de estado del receptor indican una conexion exitosa. El
proceso de bajar 10s datos puede tomar hasta 30 minutos en 57,600
baud.

7. Cuando ya esta completo, los archivos-B (archivos de datos) y los
archivos-E (efemérides) son listados. Los archivos de almanaque y
iondsfera también pueden ser transferidos.
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8. Seleccione Cambio de Fuente de Datos en €l menu Archivoy
contindie el proceso de bajada de datos para otro Locus.

Cuando la Bajada de Datos de L ocus cambia la fuente de datos o finaliza, la Bajada de
Datos de L ocus corta la energia de L ocus.

9. HagaClick en Cerrar paraterminar con la Bajada de Datos de
Locus.

Si la comunicacion entreel receptor y el computador seinterrumpedurante el proceso de
bajada de datos, usted debe reconectar a L ocusy comenzar huevamente el proceso de
bajada de datos.

Colector de Datos de L ocus (Opcional)

Laoperacion del Colector de Datos esta basada en la sincronizacion de los
relojes internos del Colector y de Locus al prinicpio del trabajo en terreno.
Al sincronizar los relojes, lainformacion de terreno relevante (por jemplo,
identificacion de estacion) se puede ingresar en el Colector y puede ser
almacenada mientras L ocus esta ocupando un punto especifico. A través del
trabajo en terreno, todos | os datos son registrados y se clasifica su tiempo. Al
final del trabajo en terreno, transfieralos datos desde € Colector a
Procesador de Locus e incorpore |os datos con |os datos GPS de Locus.
Durante este proceso, 1os registros de tiempo del Colector son comparados
con los registros de tiempo de los datos GPS. Esto asegura que los datos de
terreno (por ejempl o, identificacion de estacion) se comparen con las
coordenadas finales.

receptor al principio dela medicién. Sin embargo, el Colector de L ocus ha sido disefiado
para comunicarse con Locus en terreno para desplegar datos adicionales tales como
estado del satélitey parédmetros del receptor tales como el intervalo de grabacion.

@ Al usar estatécnica desincronizacion, el Colector solo necesita comunicarse con €l

Kit del Colector de Locus

El Kit del Colector de Locus consiste en o siguiente:
e Colector de Locus (HP-48GX)
e Tarjetade Programadel Colector de Locus
e Bolso ambiental parad Colector.

Baterias

El Colector de Locus requiere baterias alcalinas AAA. Ver Manual HP para
instalacién de baterias.
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Instalando la Tarjeta ROM de Programa L ocus
El Software del Colector de Locus esta en unatarjeta ROM (Figura 2.13).

(T )
= 128k | |
: Locus((
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Figure 2.13: Tarjeta ROM del Colector de Locus

El Colector de Locus tiene dos ranuras paratarjetas ROM para acomodar
dos tarjetas de programas. Use laranura 2 paralatarjeta ROM del Software
de Locus. Se necesitainstalar latarjeta ROM del Software de Locus para
usar el Colector con el objeto de ingresar nombres de estaciones en
modalidad estatica o si usted planea llevar a cabo mediciones cinematicas.

Instalando latarjeta ROM:

1. Activar €l directorio HOME presionando latecla O y latecla
HOME.

2. Apague €l Colector.

3. Saquelacubiertadel componente de latarjeta como se describe en
el manua HP.

4. Insertar latarjeta ROM del Software de Locus en laranura 2
(Figura2.14).

Tarjeta

Locus Taré'eta de Datos
ROM 128K RAM

(slot 2) (slot 1)

0089R%

Figure 2.14: Insertando latarjeta ROM en laranura 2
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5. Vuelvaaponer lacubiertadel componente de latarjeta.

6. Después que latarjeta ROM de Locus fueinstalada, enciendala
unidad, presione lateclaa dos veces, digite LOCUSY presione
ENTER. El Software del Colector de Datos comienza.

Instalando Tarjeta de Datos de 128K RAM

Si usted tiene unatarjeta RAM de 128K, puede usarla para aumentar la
memoria de su Colector y registrar més puntos en los archivos-D.

1. Activee directorio HOME presionando latecla O y latecla
HOME.
2. Apague €l Colector.

3. Saguelacubiertadel componente de la tarjeta como se describe en
el manual HP.

4. Insertelatarjeta ROM del Software de Locusen laranural (Figura
2.14).

5. Vuelvaaponer lacubiertadel componente de latarjeta.

6. Vuelvaaencender €l Colectory presionelatecla O ,LIBRARY y
lateclaD (MERG) paraterminar el proceso de instalacion de la
tarjeta adicional.

Comunicandose con L ocus

El Colector se comunica con Locus via comunicacion de dispositivo IR.

Después que latarjeta ROM de Locus ha sido instalada, encienda la unidad,
presione latecla a dos veces, digite LOCUSY presione ENTER para
comenzar laaplicacion del Colector de Locus.
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1. Cuando usted estalisto parala comunicacion, mantengalos puertos
IR de Locusy del Colector ano masde 10 cm frente afrente
(Figura2.15).

Approx. 5cm.
Figure 2.15: Puertos IR de Locusy del Colector

2. Entregue el comando apropiado desde el Colector utilizando €l

teclado.

3. Cuando selogra una comunicacion exitosa, €l Locus emite tres
sonido cortos.

4. Lapantaladel Colector confirmalacomunicacion exitosa con
Locus.

5. Silacomunicacion falla, el Locus emite un sonido largo. Repita el
procedimiento con el Colector en una mejor posicion respecto a
Locus.

6. Siladificultad persiste, consulte el Apéndice A, Soluciones.
Bajando Archivos desde el Colector

Aunque usted puede bajar directamente un archivo-D hacia un computador,
comunmente los archivos de datos don cargados directamente en el archivo
de proyecto del Procesador Locus. Parabajar Archivos directamente al
computador:
1. AsegUrese que € dispositivo IR esta conectado al puerto COM y
que & Procesador de Locus ha sido instalado en su computador.
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2. Cuando usted esté listo para bajar archivos desde el Colector al

computador, sitle los puertos IR del Colector y del dispositivo IR a
no mas de 10 cm (Figura 2.16).

CODEDEEDD
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Approx. 5cm. ———
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Figure 2.16: Alineamiento del Colector y Dispositivo IR

Desde & Menu Principal, presione lateclaE (BAJA) del Colector.

PresionelateclaB (INI) en el Colector parainiciar el proceso de
bajada de datos.

Lapantalladel Colector despliega el mensaje “ Procesando Datos
Registrados” indicando que los datos del Archivo-D estan siendo
preparados para €l proceso de bajada de datos.

Si este archivo-D ha sido procesado previamente, pero no hasido
descargado, este paso no se repite. El procesar |os datos del
archivo-D antes de la bgjada de datos (paso 5), requiere de 30 a 35
segundos aproximadamente por Kbyte.

Después que “Procesando Datos Registrados’ esta compl eto, €l
Colector despliega un mensgje de instruccion.

ocurrerealmente hasta que la Bajada de Datos de L ocusinicia el proceso.

@ Aungue el Colector indica quela bajada de datos esta en proceso, la bajada de archivosno
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7. ComiencelaBajada de Datos de Locus en e computador.

8. Seleccione Conectar desde el menu de Archivo.

9. Seleccione el puerto COM donde esta conectado €l dispositivo IR.
10. Seleccione 2400 baudios de velocidad.

2400 baudios es la tnica velocidad que e Colector HP-48GX
puede comunicar con el computador via puerto IR. Si selecciona
unavelocidad diferente, autométicamente la Bgjada de Datos de
Locus lo revierte a 2400 baud luego de detectar el Colector HP-
48GX.

11. Hagaclick en OK para conectarse a Colector.
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12.

13.
14.

15.

16.
17.

LaBajada de Datos de L ocus indica las comunicaciones con el
Colector.

Si lacomunicacion falla, repitalos procedimientos con el Colector
en unamejor posicion respecto a dispositivo IR.

Destaque €l archivo-D en el Panel del Colector.

Seleccione Copiar a desde el ment Editar parano borrar €l
archivo-D en el Colector HP después de bajar |os datos.

Unavez que el archivo ha sido copiado desde el Colector, el
Colector emite un sonido.

Salga de Bgjada de Datos de Locus.

Revise €l Colector en caso de haber mensgjes. Si usted elige la
opcion Copiar a en € computador, usted ahora puede borrar €
archivo-D desde €l Colector. Presione Si, si usted quiere borrar €
archivo-D.

Serecomiendaborrar el archivo-D desde el Colector antes de comenzar una nueva sesion
de medicion. El software del Colector guar da sdlamente un archivo-D en lamemoriay
todos los nuevos puntos de medicién son anexados a un archivo-D existente.
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3

Procedimientosde Terreno

Planificando una Medicion GPS

Antes dellevar acabo unamedicion con Locus, visite el terreno paraestimar
si el &reaes apropiada paralamedicion GPS. Lamedicion GPS depende de
las sefial es emitidas por satélites localizados en € cielo. Por estarazon, es
importante que e terreno a medir tenga una clara visibilidad en todas las
direcciones. Losedificiosy el follaje copioso bloquearan las sefidles GPSy
limitarén la capacidad de Locus parareunir suficientes datos. Con
visibilidad limitada, una medicién GPS puede alin ser posible pero se
necesita tiempo adicional en cada punto y usted deberallevar acabo la
medicion a una hora del dia en particular. La Planificacion de Misiones, que
es parte del Software Procesador Locus, predice € éxito de unamedicion
basado en informacién satelital ingresada e informacién de obstruccion.

| nstalando L ocus

L ocus se monta facilmente en cualquier tripode de alturafija, o en un tripode
estandar con base nivelante. Una vez que un tripode esta puesto
correctamente sobre el punto y esta nivelado, monte el Locus en €l tripode.
Aseglrese de documentar laidentificacion de la estacién y otros factores
(hora, fecha, condiciones, etc.) en sus notas de terreno.

Midiendo la Altura de Antena

Todos los datos reunidos por el Locus estén referenciados con laantena GPS
ubicada en la parte superior del Locus. Por |o tanto, es muy importante que
laaturadel Locus seamedida y registrada correctamente. Esta altura se
refiere como alturade antena, Alturalnstrumental, o Desviacion Vertical. El
hecho de no medir correctamente |a altura de Locus desde €l punto de marca
de medicion real, da como resultado un error tridimensional en posicion.

Al medir ladtura, use la Extension que se monta en la parte superior del
Locus. Uselahuinchade medir (Figura3.1) desde el corteen laorilladela
Extension, paramedir la distancia hastala marca de medicion al nivel del
suelo (Figura 3.2). Aseglrese de ver si estamidiendo la aturainclinada o
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vertical. Si usted mide la alturainclinada, se registra automéaticamente el
radio de la antenade Locus.

Coloque €
punto en e \

centro delamarca

Figure 3.1: Huincha de Medir

Radio de
Antena _

Figure 3.2: Huincha de Medir en Uso

Si usted esta efectuando una medicién verdaderamente vertical, configure el
campo de alturainclinada en cero e ingrese laalturaen el campo vertical. Al
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medir unadistancia vertical real, asegirese de incluir los 0.125 m de
desviacion creada por la carcaza de Locus (Figura 3.3).

L\d‘

_‘> 0.125 m Sin Barra de Inicializacion Cinemética

A

=

Altura Vertica

! !

Figure 3.3: Locus sobre jalén

Grabe las mediciones de laalturade la antenay laidentificacion de estacion
para cada punto observado en terreno. Se requiere de esta informacion para
un post-proceso correcto de los datos.

Medicion Estacionaria (Estéatica)

L ocus tiene dos modalidades de operacidn, estéticay cinematica stop-and-
go. Enlamodalidad estética, dos o0 méas unidades de Locus son puestas en
cada extremo de lalinea base a medir y cada unidad reune datos por un
periodo de tiempo (comUnmente 15-60 minutos). L os datos grabados se
procesan usando el Procesador Locus para producir una medicién precisade
lineas base. Este proceso se repite para un nimero de lineas produciendo un
set de lineas base que forman unared de medicion. Lamodalidad de
operacion estética, se usa para medir puntos de control, levantamiento de
deslindesy otras aplicaciones en las que se puede dejar a L ocus en un punto
mientras se graban |os datos.

L as mediciones estéticas, proporcionan €l mas alto nivel deintegridad y
precision debido a su gran cantidad de datos grabados en cada punto. Para
ayudar a determinar €l tiempo de ocupacion necesario en cada punto, Locus
tiene un Indicador de Tiempo de Ocupacion, el cual parpadea paraindicar
cuando se hareunido los datos suficientes para unalongitud de linea base
dada. Ver “Indicador de Tiempo de Ocupacién” en la pagina 13 para mayor
informacion.
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Procedimientos de Terreno para Medicion
Estatica

L a coleccién de datos comienza en cuanto se enciende Locus y engancha un
nimero suficiente de satélites. Enlapractica, no se necesitainteraccion con
Locus paramediciones estaticas. Cuando L ocus se enciende,
automaticamente;

e buscay enganchatodos | os satélites disponibles

« efectlamediciones GPSy calcula su posicion

e abreunarchivoy guardatodos |os datos en él
Realizar una medicion estéticaes muy simple.  Se necesitan los siguientes
pasos.

1. Instaley nivele el receptor Locus sobre la estacion.
2. Encienda€ receptor Locus.

3. Aseglrese que se enciendael LED de Rastreo Satelital y el LED de
Registro de Datos con luz verde, indicando que Locus esta
rastreando satélites y que los datos se estan registrando en la
memoria

4. Miday registre la alturade la antena.
5. Registrela Identificacion de la Estacion.

6. El Indicador de Tiempo de Ocupacién parpadea en el panel de
estado paraindicar que se han grabado los datos suficientes.

7. Apagueel Locus.
8. Continte con € proximo punto de medicién.

Es muy importante tomar notas precisas durante la medicién. Usted debe
registrar laidentificacion de la estacién, el tiempo aproximado de ocupacion
y laaturadelaantena en cada punto, yaseaen el Colector o en papel. El
Procesador Locus necesita esta informacién para procesar |os datos. En la
Figura 3.5 se muestra una sugerencia de Hoja de Registro de Observacién de
Terreno GPS. Al seleccionar Plantilla de Registro de Terreno en el menu
Herramientas del Procesador de Locus, usted tendra acceso a una copia
electrénica paraimprimir y usar.
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HOJA DE TERRENO LOCUS

PROYECTO: ID EST:
DESCRIP:
UBICACION: TIPO: CNTRLHORZ. / CNTRL VERT. / NUEVO / REOCUPACION
ID RECEPTOR: SESION #:
CLIENTE: COLECTOR: si/NO |ID COLECTOR:
PARAMETROSDE ANTENA _Incluye Desv. Fase? S/ N
FECHA: ALTURA ANTENA RADIO ANT. |DESV. VERT.
INICIO FIN
OPERADOR: m m m m
ft ft ft ft

HORASY ESTADO DE LA OBSERVACION

TIEMPO OBS. MEMORIA #de SATELITES| ENERGIA
INICIO: AM /PM NA FLSHVER/FLSHROJ/ROJ | ___VER ___ROJ |VER/FLSHROJ/ROJ
FIN: AM/PM |1/2/3/SOLIDO/NA| FLSHVER/FLSHROJ/ROJ|___VER ___ROJ |VER/FLSHROJ/ROJ
ALERTAS:
Revisado por:

MONOGRAFIA'Y NOTAS:

DIAGRAMA DE OBSTRUCCIONES MONUMENTACION
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Figure 3.4: Hoja de Terreno Sugerida

Usando el Colector de Datos para M ediciones Estaticas

El colector proporcionala capacidad de registrar electrénicamente la
identificacion de estacién, alturade laantena, y el tiempo de ocupacién para
cada punto. Estainformacion, automéaticamente se fusionacon |los datos de
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Locus cuando lainformacién del Colector es transferida al Procesador
Locus. Grabar electrénicamente lainformacion de la estacion es muy Util
cuando se trata de un gran nimero de puntos.

El siguiente procedimiento describe como usar el Colector para registrar
datos de terreno.

El software del Colector se usa para:

e Monitorear el progreso delamedicion
e Cambiar los parametros si los valores por defecto no son aceptables
* Ingresar lainformacién pertinente que se usa en el procesamiento

de datos
A continuacion se detalla el procedimiento general parallevar acabo una
medicion estética:

1. Enciendalocus. Después de unos segundos, Locus comenzaraa
reunir datos como lo indicalaluz verde del LED de satélites.

2. Encienda el Colector de Datos.

3. Presionelateclaa dosveces. Unaa deberia aparecer en la parte
superior de la pantalla.

4. DigiteLOCUSY presione ENTER. El logo aparece en pantalla.

5. Presione cualquier tecla para abrir €l menu principal.

6. Con el puerto infrarrojo del Colector ubicado a nivel con cuatro de
los puertos infrarrojos deLocus, presionelateclaG
(SINCRONIZACION) en € Colector y luego lateclaB. Después
de 10 segundos, el Colector despliega Sincronizacion Exitosa.

Esto significaque €l reloj del Colector esta sincronizado con el
reloj de Locus. Ahorael colector puede ser alejado de Locus.

7. PresionelateclaA (PRINCIPAL) en el Colector Manual para
retornar al Men( Principal.

8. Pongaunjaon o tripode sobre €l punto a medir.

9. Ubiqueel Locusenel jaénotripode. Ahoral ocus estareuniendo
datos de posicién para el punto de medicién.

10. PresionelaletraK (REGISTRO ESTATICO) en e Colector,
abriendo la pantalla de Editor Estéatico.
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11. Paraingresar datos alfanuméricos, tales como IDENTIFICACION
DE ESTACION:

12.

13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.

presione A (EDIT)

muevael cursor usando lasteclasflechaizquierday flecha
derecha para posicionar €l cursor sobre los caracteres que
quieraborrar. Presione latecla Del para borrar.

si usted tiene un campo vacio (* " solamente) mueva el
cursor hacia el segundo”
paradigitar letras, presione lateclaa dos vecesy luego

ingrese las|etras. Presione lateclaa unavez para cancelar
lamodalidad de caracteres.

presione F (OK) para aceptar los datos alfanuméricos
editados

Digite laidentificacion de la estacion y los parametros de alturade
la antena.

Presione F (OK) pararegistrar los datos ingresados. Esta accién
comienza la grabacion de datos de la estacién y Locus no debe
moverse mientras progresa la grabacion de datos.

Mientras L ocus reune datos, €l LED del Indicador de Tiempo de
Ocupacion parpadea con luz verde indicando que se hareunido los
datos suficientes para calcular una solucién precisa. El nimero de
parpadeos indica que hay suficientes datos para varias longitudes
delineas base. Ver Tabla 2.1 parael despliegue de informacion.

Apague €l receptor Locus.

Muévase ala proxima estacion y encienda Locus.
Repitalos pasos desde €l 8 a 16.

Continue hasta que se haya medido todas | as estaciones.
Apague Locus después de medir la Ultima estacién.

Los datos de Locus (Archivos B y E) y los datos del Colector
manual (Archivos-S) deben ser transferidos ahoraa computador en
su oficina, tal como se describe en la Guia del Usuario del
Procesador Locus.

Ejemplo de Medicion Estatica

Esta seccion describe como efectuar una medicion de control delos
monumentos A, B y C (las coordenadas para C son conocidas). Primero,
entienda que el sistema L ocus es decisivamente dependiente del tiempo.
Para un sistema de dos unidades destinados a producir datos utilizables,
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ambas unidades deben reunir datos simultaneamente durante e mismo
periodo de tiempo. Este periodo se denomina una sesion.

Para medir ladistancia o lalinea base entre los puntos A y C, comience por
establecer un Locus sobre cada punto y encenderlos para que reunan datos.
Locus indica cuando se han reunido los datos suficientes parala distancia
aproximada de lalineabase. Después que se han reunido los datos
adecuados, usted puede apagar ambas unidades. El punto clave es que
ambas unidades Locus reunieron datos durante el mismo periodo de
tiempo. Para alcanzar lalinea base entre los puntos B y C, mueva el Locus
desde el punto A y sitlel o sobre el punto B. Encienda las unidades Locus.
Para comenzar |a segunda sesion, encienda ambas unidades. Nuevamente
las unidades indican cuando se ha reunido | os suficientes datos y entonces,
ambas se pueden apagatr.

Para mej ores resultados, esta medicion se puede transformar desde dos
lineas base a una red de trabajo, incorporando puntos adicional es conocidos
y uniéndolos a proyecto. Estos se cumple en la misma manera en que €l
punto C fue utilizado como el punto de control en el gemplo anterior.

Durante el curso de esta medicién, es importante mantener buenas notas de
terreno, rastreando las horas de comienzo y final de cada sesion, laalturade
las unidades ubi cadas en cada punto, |as condiciones de terreno y otros
hechos significativos para su proyecto. Gran parte de estainformacién
también puede ser registrada en su Colector Manual opcional.

Cuando se hareunido todos los datos en terreno, baje los datos a un
computador utilizando el dispositivo de comunicacién infrarrojo (Ver
“Comunicandose con el Computador” en lapagina 18). Use € Software
Procesador Locus para calcular las posicionesy gjustar lared de trabgjo.
Después de redlizar €l gjuste, las coordenadas de los puntos medidos estan
disponibles a su eleccién de formatos y sistemas de coordenadas.

M ediciones Cinematicas Stop-and-Go

L as aplicaciones de las mediciones Cineméticas Stop-and-Go incluyen
densificacion de puntos y otras mediciones menos rigurosas. Laventaja
principal de las mediciones Cineméticas Stop-and Go es que los tiempos de
ocupacion pueden ser tan cortos como un par de interval os de grabacion.
Por lo tanto, este método permite a los geomensores, medir muchos puntos
en una sesion de trabajo en terreno.

Se necesita el Colector de Datos para las mediciones Cineméticas Stop-and-
Go.
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Las similitudes entre las mediciones cineméticas y las estéticas, se presentan
en las primeras etapas de configuracion. Aun se requiere que usted
establezca una Unidad Base, configurada en un punto conocido. Se necesita
registrar las mediciones de alturadelaantenay laidentificacion dela
estacion. Sin embargo, con la configuracion cinemética, es probable montar
€l receptor Locus Mavil en un jalon cinemético paraun mejor transporte
(Figura 3.3).

L os factores ambiental es son consideraciones claves en lamedicion
Cinemética Stop-and-Go. A diferenciade las mediciones estéticas, donde el
L ocus se apaga entre cada punto, una vez que la medicién cinemética
comienza, € Locus DEBE MANTENER CONTACTO con las sefidles
satelitales durante toda la sesién de medicién.  Por lo tanto, en ambientes
donde no hay unavista de cielo despejado, €l uso de lamedicion cinematica
puede ser limitada.

Inicializacion Cinemaética

Un aspecto Unico de la medicion Cinemética Stop-and-Go, es que Locus
debe comenzar la medicion después de permanecer en una posicion fija
durante varios minutos. Esto se denominainicializacion. Pararedizar la

inicializacion en forma consistente, € kit cinemético incluye la Barrade
Inicializacion Cinemética (Figura 3.5).

=
|

9966

Figure 3.5 Barrade Inicializacion Cinemética
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LaBarrade Iniciaizacion Cinematica, se atornillaa tripode o alabase
nivelante cuando seinstala el receptor Locus Base. Al otro extremo de esta
barra, hay una union para el receptor Locus Mévil (Figura 3.6).

LIIJ

20 cm.
Entre Cen(ros

1 O 1
I \ ||numuu|-' T
[
Figure 3.6: Dos Unidades en laBarrade Inicializacion

Al comienzo delamedicion, instale el Locus Base en una estacion conocida
con labarradeinicializacién unida al tripode. Hagalas mediciones de
aturay registrelas. Monte el Locus Mévil en labarradeinicializacion (la
aturaseralamismaque en el Locus Base). Encienda ambas unidades
Locus. Después de cinco minutos, desmonte €l receptor Locus Movil, sin
apagarloy méntelo en el jalén.

L ocus debe mantener contacto con las sefiales satelitales para que los datos de posicion
sean vélidos.

Miday registre laalturavertical. El Locus Mévil ahora puede ser movido
desde un punto desconocido a otro punto. Lainformacion debe ser
registrada acerca de cada punto ocupado y el tiempo de ocupacion debe ser
anotado en &l Colector manual. Debido a que esta es unamedicién
cinematica, se necesita que |os tiempos de ocupacion para cada punto sean
de dos interval os de grabacion como minimo. Es decisivo que ambas
unidades Locus mantengan €l rastreo de satélites durante la medicion.
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El intervalo de grabacion esla frecuencia con que € receptor Locus graba los datos GPS.
El valor por defecto es de 10 segundos (par a mediciones cineméticas, se recomienda 2-5
segundos).

Al moverse de un punto aotro, asegurese de indicar las nuevas posicionesen
el Colector manual, ingresando laidentificacion de estacion en la pantalla
del Registrador Cinematico.

Efectuando M ediciones Cinematicas
Stop-and-Go

L ocus Base

1. Instaley nivele el tripode que se usa parael Locus Base.

2. Atornilleel LocusBase d lado fijo de labarradeiniciaizacion
cinemética

3. Atornilleel LocusBasey labarradeinicializacion al tripodey
luego encienda la unidad.

4. Miday registre la altura de antena de la base establecida.

5. Enciendael Colector manual y presione lateclaa dosveces, este es
el blogueo-alfa.

6. Digite LOCUSY presione enter. El software del Colector manual
comenzard atrabgjar.

7. Presione cualquier teclaparair a Menu Principal.

8. PresionelateclaG (SINCRONIZACION) en el Colector de
Locus

9. Pongaenlinea€l puertoinfrarrojo del Colector manual ano masde
10 cm del puerto infrarrojo de Locusy presione latecla B.

Después de 10 segundos aproximadamente, el Colector manual
emite tres beep.

10. Reviselapantalladel Colector para verificar que lacomunicacion
hayasido exitosa. Si la sincronizacion es exitosa se despliegalos
parametros actualmente establecidosen el Locus. Sila
comunicacion fallo, repita este paso hasta que €l mensaje
“Sincronizacion Exitosa’ aparezca en la pantalla del Colector.

11. Después de completar lasincronizacion, el Colector manual esta
listo para aceptar comandos asociados con €l LocusBase. Si los
pardmetros del Locus Base no son |os requeridos para la medicion
cinemética, presione latecla PPAL, luego AVPG Yy presione M
parala configuracion de Locus. Se recomiendan interval os de
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12.

13.

grabacion de 2-5 segundos para la operacion cinemética. Si usted
elige editar los valores, asegurese de transmitirlos al Locus
siguiendo los avisos del men.

Después que los pardmetros de grabacion han sido establecidos
correctamente en el Locus base, presionelateclaA (PPAL) y luego
lateclaK paraingresar alapantalladel Registrador Estético.
Ingrese la identificacion de estacion y la desviacion vertical ola

alturainclinada de la antena desde la marca de medicién, usando la
funcion (EDIT).

L ocus M ovil

40

1

Atornille el Locus que usard como mévil cinemético ala extension
de desmontergpido delabarradeinicializacion cinemética. Unala
extension de desmonterapido y el Locus movil alabarrade
inicializacién ya montada en el tripode y encienda la unidad.

Después que la unidad mévil estden labarrade inicializacion,
encendiday registrando datos, sincronice €l Colector de Locus con
el Locus mévil de la siguiente manera:

Presione lateclaG (SINCRONIZACION) en e Colector de
Locus.

Pongaen linea el puertoinfrarrojo del Colector manual ano méasde
10 cm desde €l puerto infrarrojo del Locus. PresionelateclaB para
comenzar la sincronizacion entre el Colector de Locusy el Locus
Movil. después de 10 segundos aproximadamente, el Colector
manual emite una serie de beeps.

Revise la pantalla del Colector manual para verificar quela
comunicacion fue exitosa. Si lasincronizacion es exitosa se
despliega | os parametros actualmente establecidos en el Locus. Si
la comunicacion fallo, repita este paso hasta que €l texto
“Sincronizacion Exitosa’ aparezca en la pantalla del Colector.
Después que la sincronizacién se ha compl etado, el Colector esta
listo para aceptar comandos asociados con € Locus Mavil.

Si los parametros actuales del Locus M6vil no son los que se
requieren paralamedicion cinematica, presione lateclaA (PPAL),
luego lateclaM paraver lapantallade Configuracion del Receptor.

El campo de Aviso Cinematico debiera estar siempre puesto en EN
durante larealizacion de lamedicion cinemética. Asegurese de
establecer €l intervalo de grabacion.  Transmitalos parametros que
han sido editados para el Locus Movil, siguiendo los avisos del
mend.
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7. Después que los pardametros de grabacion han sido establecidos
correctamente en €l Locus Mévil, presione lateclaA (PPAL),
luego presione lateclaL paraingresar ala pantalla Registrador
Cinemético.

8. Ingreselaldentificacion de Estacion y ladesviacion vertical o
aturainclinada delaantena desde lamarcade medicion, usando la
funcion EDIT. Aseglrese de ingresar la mismaaltura de antena
gue seingresd parael Locus Base, ya que ambas unidades estan en
laBarrade Inicializacién Cinemética.

9. Pongael campo INI?: del Editor Cinemético en S paradertar a
Procesador de Locus que el Locus Movil esta montado en laBarra
de Inicializacion Cinemética.

10. Configure “Tiempo en Estacion” si usted quiere ocupar un punto
por mas de 300 segundos. Presione latecla OK y luego presione
INI para comenzar la observacion.

11. Lapantallade Estado de Registro aparece automaticamente,
mostrando €l progreso de la ocupacién. Cuando aparece €l mensaje
“Estacion Registrada” en la pantalla de Estado de Registro, la
inicializacion esta completa. Presione latecla OK.

12. Teniendo cuidado de mantener el enlace satelital, transfiera el
Locus Mavil con la extensién de desmonte répido a jalon (Figura
3.7), miday registre la altura de antena del mévil establecido.
Presione lateclaEDIT delapantalladel Registrador Cinemético.
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Figure 3.7: Unidad Movil, desde Barra Inicializadora a Jal6n
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13. Nivele € jalény d Locus sobre e nuevo punto a medir.

14. Establezcalaidentificacion de Estacion del punto amedir usando €l
“Editor Cinemético”.

15. Establezcael “Tiempo en Estacion” aun minimo de dos intervalos

de grabacion completos (en segundos). Presione lateclaOK y
presione lateclal NI para comenzar la observacion.

16. Cuando termine la observacion, presione latecla OK.

17. Manteniendo siempre el enlace satelital, continlie con los pasos 13
al 16 hasta que todas | as estaciones hayan sido medidas.

18. Apague el Locus después de medir la tltima estacion.

19. AhoralosdatosdeLocus (ArchivosB & E) y losdatos del Colector
manual de Locus (Archivos-D) se pueden transferir al computador,
como se describe en la Guia del Usuario del Procesador Locus.

Alarma Cinematica

Como se menciona anteriormente, unavez que la medicién cinemética ha
comenzado, Locus DEBE mantener unalineavisua hacialas sefidles
satelitales durante la sesién de mediciéon.  Si algunaunidad no puede
mantener enlace continuo con a menos cinco sefiales satelitales, laaarma
cinematicasuena. Laalarma cineméticaleindicala pérdidade sefiales
satelitales y usted debe reinicializar la medicion. Los datos reunidos hasta el
sonido delaaarmason utilizables. Para continuar lamedicion, reinicialice
antes de que usted pueda medir mas puntos en forma precisa. Los ambientes
donde no hay unavista claradel cielo, tales como areas boscosas, €l uso del
sistema cinemético puede ser limitado.

Parareinicializar Locus.
1. Vuelvaa punto previamente medido.

2. Reingrese laidentificacion de estacion para ese punto en el
Colector manual.

3. Espere cinco minutos.
4, Continte midiendo.

Colector Manual de Locus para Mediciones
Cinematicas

Para Comenzar

Con latarjetade memoriainstalada, inicie e software del Colector manual:
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1. Enciendael Colector presionando latecla ON. Aparece la pantalla
de apertura (Figura 3.8).

HOME LOCUSDIR}

L0388

Figure 3.8: Pantalla de Apertura

2. Presionela tecla a dosvecesy verifique que a aparece cerca del
centro superior delapantalla. Ahorael Colector manual estaen la
modalidad de Caracteres, permitiéndole ingresar caracteres
alfabéticos desde €l teclado. Enlamodalidad de caracteres, 26 de
las teclas se pueden usar paraingresar |os caracteres alfabéticos que
aparecen en €l extremo derecho inferior de las teclas.

3. Digite LOCUS (Figura 3.9).
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HOME LOCUSDIR}

L060

Figure 3.9: Digite LOCUS
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Presione ENTER. Aparece |a pantalladel Logo (Figura 3.10).

v 1.00

Producto Ashtech

de Magellan Corporation
Copyright 1999

L0328

Figure 3.10: Pantalladel Logo

Presione cualquier teclaparair al Mena Principal, o espere un par
de segundosy el Menu Principal aparecerd. (Figura 3.11).

En el panel del Colector manual, usted puede ver seisteclas de
funcion clasificadas desde A aF. Estas seis teclas de funciones
estén casi directamente bajo |os seis rectangul os ubicados al fondo
del panel. Lasteclas de funcién estén unidas alos rectangulos en
lapantalla e inician la accién indicada por la mnemonica que
aparece en € recténgulo correspondiente.  Seglin la manera que
utilice el software, varias mnemaonicas apareceraan en estos
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rectangulos. Las mnemaonicasindican qué operaciones usted puede
controlar en cada modalidad.

MENU PRINCIPAL
G SINCRONIZACION
H RECEPTOR GPS

I SATELITES ;

J ESTADO DE MEDICION

K REGISTRO ESTATICO

L REGISTRO CINEMATICO
(AVPG] [ | [BAJA[SALR]

LO33A

Figure 3.11: Pagina 1 del Menu Principal

Use el Ment Principal parallamar otros mends que controlan
varias operaciones que usted necesita gjecutar. Algunos de estos
menus son:

G - SINCRONIZACION - presione latecla G parallamar a
Menu de Sincronizacion
H - RECEPTOR GPS - presione lateclaH parallamar a Menu
de Informacién del RECEPTOR GPS
| - SATELITES-Presionelateclal parallamar alapantalade
Informacion de Satélites
y asi sucesivamente. Al final del MenU Principal, hay tres
mneménicas. AVPG (avance pagina), BAJA (bajada de datos), y
SALR (sdlir). Fijese que AVPG estdabgjo delateclaA. Presione
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latecla A parallamar alapégina2 del Mend Principal (Figura
3.12) con selecciones adicionales.

MENO PRINCIPAL
M CONFIG. DEL RECEPTOR
N ARCHIVOS DE RECEPTOR
0 ARCHIVOS D
P CONFIG. DEL COLECTOR

REPG| [ [ [BAJA[SALR

1034

Figure 3.12: P4gina 2 del Menul Principal

Notese que el boton AVPG hacambiado a REPG (retroceder
pagina) en la pantalla.

6. PresionelateclaA (REPG) paravolver alapaginalde Menu
Principal.

@ Todaslas funciones desde G a P estén activas en ambas paginasdel Menu Principal.

Configuracion del Colector Manual

Se puede definir tres parametros antes de usar el Colector manual para
cambiar los valores por defecto:

e Unidades - Unidades de medicién de antena en pies (FT), metros
(M) or piesinternacional (IFT)
» Formato deHora- 12 6 24 horas

e Minutos para datos obsoletos - Tiempo transcurrido cuando los
datos se consideran validos; los datos reunidos antes del intervalo
especificado no se despliegan. Por gemplo, si en el Menu
Principal se presionala tecla | y luego latecla B paraobtener
informaci én satelital desde Locus, esta informacion estara
disponible en &l Colector manual hastael tiempo correspondiente a
“MIN. DATOS OBS.” (10 minutos por defecto). Si dentro del
tiempo de “MIN. DATOS OBS.”, después de haber presionado las
teclas| y B, se presionalateclal nuevamente, se despliegala
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informacion satelital previamente requerida. Si se presionalatecla
| después que € tiempo correspondiente a“MIN. DATOS OBS.”
ha terminado, 1a pantalla despliega un mensaje indicando que la
informacién no esta disponible y necesita obtenerla presionando la
tecla B nuevamente.

Para establecer estos parametros, presione P (CONFIG. DEL COLECTOR)
en el Menl Principal. Aparece la pantalla de Configuracion del Colector
manual (Figura 3.13).

CONFIG. DE COLECTOR

UNIDADES: = "M"
FORMATO DE HORA: 24
MIN. DATOS OBS.: 10

elija: M o FT o IFT
[EpIT] [ [ [CANCL] 0K |

LO13A

Figure 3.13: Pantallade Configuracién del Colector Manual

I
Q
o

g
=l
3
o
o

o
o

_‘
@
3
o

1. El pardmetro de UNIDADES de medicion esta en metros, pies o
en pies internacionales; €l valor por defecto esta en metros (M),
como se muestra en pantalla. Si usted quiere usar el valor por
defecto, metros, presione flecha abajo parabajar €l campo activo a
unalinea Si usted quiere usar pies (FT) o piesinternacionales
(IFT), presione lateclaA (EDIT). UnaletraM entre comillas
aparece en el extremo inferior izquierdo delapantalla. Nétese que
€l cursor ocupa el mismo espacio dela comillaizquierda.

2. Presione lateclaflecha aladerecha unavez para mover el cursor
un lugar ala derecha.

3. PresionelateclaDEL paraborrar [aM.

4. Presionelateclaa dosvecesy verifique que aparezcalaletraa
cercadel centro superior delapantalla. Ahorael Colector manual
estd en modalidad de Caracteres.

5. Digite las unidades de medicion que usted quiere usar: F para pies,
o IFT parapiesinternacional.
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6. Despuésdedigitar los caracteres deseados, presionelatecla a para
desactivar lamodalidad Caracteresy presione ENTER para
guardar el cambio. El campo activo setrasladaalalinea
FORMATO DE HORA.

7. El formato de hora por defecto es 24. Si usted quiere usar el valor
por defecto 24, presione flecha abajo y vaya al paso 10. Si usted
quiere cambiar el FORMATO DE HORA a 12 horas, presione la
teclaA (EDIT). Aparece el nimero 24 en el extremo inferior
izquierdo de la pantalla.

8. Presione DEL dos veces para sacar €l nimero 24.

9. Digite12y presione ENTER o F (OK). Nétese que, al digitar
ndmeros, no |etras, usted no necesita presional a.

10. El campo activo cae alalineaMIN. DATOSOBS. y lapantalale
solicitaingresar un nimero de minutos para datos obsoletos. El
valor por defecto es 10. Si usted quiere usar el valor por defecto,
presione F (OK) paravolver a Men( Principal. Si usted quiere
cambiar €l valor por defecto, presione lateclaA (EDIT).

11. Aparece el nimero 10 en el extremo inferior izquierdo de la
pantalla.

12. Presione DEL dos veces para sacar € nimero 10.

13. Digitelos nimeros que usted quiere usar y presione ENTER o F
(OK) paraguardar los cambios.

14. Presione F (OK) para aceptar los cambiosy vuelvaa Menl
Principal o presione E (CANCL) paravolver a Men( Principal,
sin ningdn cambio (lostres pardmetros quedan como estaban antes
gue usted ingresara a esta pantalla).

Sincronizacion

En lasincronizacion, el Colector manual requiere que Locus determine €l
nimero de serie de Locus, los parametros del receptor y que sincronice su
reloj interno con el reloj de Locus. Estainformacién es crucia para obtener
resultados precisos y se requiere posteriormente, cuando el software
Procesador correlaciona un Archivo-D del Colector conlos ArchivosBy E
de Locus. Al saber el nimero de serie de Locus, €l software Procesador
puede determinar cudl Locus grabd los datos. Antes de sincronizar,
aseglrese que Locus estd encendido y esta recibiendo datos satelitales; esto
se advierte por el parpadeo delaluz verde del LED satelital en el panel de
control de Locus. Usted debe sincronizar el Colector antes de comenzar a
registrar datos. Los datos de Sincronizacion son validos durante 8 horas
(un dia completo de trabajo), pero usted debe sincronizar el Colector cada
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vez que usted enciende un Locus diferente, de manera que el Colector pueda
obtener el nimero de serie del nuevo receptor Locus.

El software del Colector manual usa el reloj interno del Colector. Si lahoradel
sistema del Colector cambia, €l Colector ya no esta en sincronizacion con la hora de
Locus. Si esto ocurre, resincronice el Colector.

1. Conel Menu Principa desplegado (Figura 3.11), presione G
(SINCRONIZACION) parallamar ala pantalla de apertura de
Sincronizacion (Figura3.14).

SINCRONIZACION
APUNTE PUERTO IR
HACIA RECEPTOR GPS

Y

PRESIONE <B> PARA
COMENZAR A SINCRONIZAR
[PPALISINC] [ [ TPO |SALR]

LOO7A

Figure 3.14: Pantalla de Apertura de Sincronizacién

2. Mantengae€l puerto infrarrojo del Colector ano mas de 10 cm del
puerto infrarrojo del Locusy presione B (SINC). Mantenga el
Colector en posicion.
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3. Después de 10-15 segundos, aparece en pantalla el mensgje
“Sincronizacion Exitosa” (Figura 3.15).

SINCRONIZACION
COMPLETADA CON EXITO
INTERV. REGISTRO: 10

AVISO CINEMATICO: AP
IR A CONFIGURACION
PARA CAMBIAR PARAM.
[ PPAL[SINC] [ [ TPO [SALR]

LODTA
o

Figure 3.15: Sincronizacién Exitosa

Si el receptor no estaba rastreando satélites cuando se produjo la
sincronizacion, aparece en pantalla“ Sincronizacion Fall§” (Figura 3.16).

SINCRONIZACION
FALLO!
DATOS NO DISPONIBLES

APUNTE PUERTO IR
HACIA RECEPTOR GPS Y
PRESIONE <B> PARA
COMENZAR A SINCRONIZAR
[PPALISINC] | [ TPO |SALR]

Lo79

Figure 3.16: Sincronizacion Fall6/Datos No Disponibles
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Si lasincronizacion fallo, debido aun error de transmisién de fecha, aparece
la pantalla Sincronizacién Fall6 (Figura 3.17).

SINCRONIZACION
FALLO!
APUNTE PUERTO IR
HACIA RECEPTOR GPS Y
PRESIONE <B> PARA
COMENZAR A SINCRONIZAR
[ PPAL[SINC] [ [ TPO [SALR|

LOO2A

Figure 3.17: Pantalla Sincronizacion Fallo

Si lasincronizacion fallo, intente poner el puerto infrarrojo del
Colector més cerca del puerto infrarrojo de Locus, luego presione
lateclaB parareiniciar. Delo contrario, procedaal siguiente paso.

4. S el programadel Colector manual detecta un nuevo Locus,
aparece € siguiente mensaje (Figura 3.18).
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ADVERTENCIA:
NUEVO RECEPTOR
DETECTADO

PULSE OK Y <C>
PARA MAS INFO

[ [ [ok]

LO48A

Figure 3.18: Aviso de Nuevo Receptor
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Si esta pantalla aparece, presione C (MAS) para mayor
informacion (Figura 3.19).

INFO DE # DE SERIE
# SERIE REC. ANTIGUO:
0002

# SERIE REC. NUEVO:
0004

PRES. <F> PARA VOLVER
A PANTALLA ANTERIOR

[ | [ _[RIRN

LO49A

Figure 3.19: Pantalla de Informacién de NUmeros de Serie

# Serie Rec. Antiguo es el nimero de serie del Ultimo Locus que se
uso. # Serie Rec. Nuevo, es el nimero de serie del Locus
actualmente en uso. El Colector usa estos niUmeros de serie para
correlacionar los datos con los datos del Locus que grabd los datos.

LaAdvertencia: Nuevo Receptor Detectado y lafuncion MAS
tambi én estéan disponibles en las pantallas de Informacion de Locus
y de Informacion de Estado de Medicién si se detecta un nuevo
nimero de serie.

El boton MASYy lafuncion estén disponibles hasta que los datos
cinemdti cos o estaticos son registrados en el Archivo-D, usando las
funciones del Registrador Cinemético o Esté&tico. Hasta ese punto,
el programa asume que las unidades fueron cambiadas
intencionalmentey lainformacion del antiguo/nuevo receptor yano
esta disponible.

5. Presione F (RTRN) paravolver ala pantalla de Sincronizacion.
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6. Presionr E (TPO) parachequear cuanto tiempo atras se obtuvieron
los datos. Aparece la pantalla de Tiempo (Figura 3.20).

SINCRONIZACION

ULTIMOS DATOS RECIBID.

00:05 HRS ATRAS

PRESIONE_<F> PARA _
VOLVER AL OLTIMO MEND
|| 1 | [RTRN]

LO12A

Figure 3.20: Pantallade Tiempo

7. Presione F (RTRN) paravolver alapantalla de Sincronizacion.

Lafuncién de Tiempo no es Unica para la pantalla de
Sincronizacién. Usted la puede encontrar también en las funciones
Info Receptor GPS, Info Estado Medicion, Info de Satélites,
Config. de Receptor y Archivos Receptor. El tiempo que se
despliegaen la pantalla de Tiempo, serefiere alaantigliedad de los
datos en relacion a una de las funciones anteriormente
mencionadas.
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Configuracién del Receptor

El intervalo de registro por defecto para Locus es de 10 segundos. El valor
por defecto para el aviso cinematico es desactivado. Después de una
sincronizacién exitosa, los valores de los parametros del receptor se
despliegan en la pantalla de Sincronizacion. Para cambiar uno o ambos
valores:
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1. PresionelateclaM (CONFIG. RECEPTOR) en el Menu
Principal. Aparece la Pantalla de Configuracién del Receptor.
(Figura3.21).

CONFIGURACION RECEPTOR

INTERV. REGISTRO: 10
AVISO CINEMATICO: AP

PRESIONE <C> PARA
INGRES. NUEVOS VALORES
[PPAL] ___TEDIT] | TPO [SALR]

Lo41A

Figure 3.21: Pantallade Configuracion del Receptor

Esta pantalla despliega €l intervalo de registro y los valores de
aviso cinemético actual mente configurados en el receptor (como en
la tltima sincronizacién o la Gltimavez en que |as configuraciones
fueron cambiadas usando la funcién Configuracién de Locus.

2. Paraingresar nuevos valores, presione C (EDIT). Aparece el
Editor de Configuracién del Receptor (Figura 3.22)

EDITOR CONFIG. RECEPT.
NUEVO INT REG: [NECEE

NUEVO AV. CIN.: ""

ingrese interv. registro (2-999)
[EDIT] | | [CANCL[ OK |

L0508

Figure 3.22: Pantalladel Editor de Configuracion del Receptor
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3. Paraeditar € intervalo de registro, con el NUEVO INT REG:
(Nuevo Intervalo de Registro) destacado, presione A (EDIT). S
usted no quiere editar este campo, use flecha abajo para mover el
cursor a campo de aviso cinemético y vayaa paso nimero 7.

4. Presione DEL cuantas veces sea necesario paraborrar el valor
actual..

5. Digite el valor deseado en el campo para editar. Losvalores
vélidos son desde 2 a 999 segundos.
6. Presione ENTER o F (OK) paraaceptar el valor.

7. Paraeditar € aviso cinemédtico, con NUEVO AV. CIN. destacado,
presione A (EDIT). S usted no quiere editar este campo, vayaal
paso 11.

8. Usando laflechaaladerecha, muevael cursor hacialasegunda
marcade comillas’”’ .

9. Presionelateclaa dos veces.
10. Digite EN, obien AP y presione ENTER para aceptar €l valor.

11. Presione F (OK) paraguardar los valores editados y vuelvaala
pantalla de Configuracion del Receptor o presione E (CANCL)
para cancelar laediciény vuelvaalapantalla de Configuracion del
Receptor.

Después que edite los parametros, se despliega una pantallasimilar
alaFigura3.23.
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CONFIGURACION RECEPTOR
INT. REG. ANTIGUO: 10
INT. REG. NUEVO: 5
AVISO CIN. ANTIGUO: AP

AVISO CIN. NUEVO: EN
APUNTE IR HACIA REC.
PRES. <B> P/ENV. DATOS

PPAL EDIT[ [ TPO [SALR

LOS1A

Figure 3.23: Parametros Editados de Locus

Si uno de los parametros no fue editado, el campo NUEVO
asociado con ese parametro estavacio. Si los valores antiguos no
estan disponibles, se despliega el indicador N/D (no disponible).
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Con € puerto infrarrojo del Colector manual apuntando el puerto
infrarrojo de Locus, presione B (ENV). Después de algunos
segundos, se despliega una de | as siguientes pantal l as.

:§ Cuando el receptor obtiene el mensaje correcto, emite un beep.

Si latransferencia es exitosa, aparece un despliegue similar ala
Figura 3.24.

CONFIGURACION RECEPTOR

RECEPTOR GPS ACEPTO
NUEVOS VALORES

PRESIONE <A> PARA
MENU PRINCIPAL
[PPAL] ___[EDIT[ | TPO | SALR]

LO52A

Figure 3.24: Transferencia Exitosa

Lapantalla de Configuracion del Receptor indica que L ocus aceptod
los nuevos valores. Si latransferenciafall6, o uno o ambos
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reguerimientos de cambio de valor son rechazados, se despliega
una pantalla similar alaFigura 3.25.

CONFIGURACION RECEPTOR
FALLO OPERACION!

APUNTE PUERTO IR
HACIA RECEPTOR GPS Y
PRESIONE <B> PARA
REPETIR PROCEDIMIENTO
[PPAL| ENV [EDIT[ [ TPO | SALR]

LO53A

Figure 3.25: La Transferencia Fallo

Si ambos valores fueron editados en |a pantalla de Configuracion
del Receptor y Locus aceptd solo uno de ellos, habrainformacion
adicional en la pantalla correspondiente ala Figura 3.25, ya sea
INT. REG. NUEVO ACEP, 0 AVISO CIN. ACEPTADO
desplegada bajo lalinea FALLO OPERACION!.

Leyendo la Informacion del Receptor GPS
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El Colector manual puede |eer las condicionesinternas actual es de Locus.

1. Llamea Menl Principal, presioneH (RECEPTOR GPS). Cuando
los datos no estan disponibles (nunca requeridos), o cuando dos
datos son demasiado antiguos (el tiempo desde el cual los datos
fueron requeridos es mas antiguo que MIN. DATOS OBS.: enla
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pantalla de Configuracion del Colector manual), aparece la pantalla
Receptor GPS, Datos No Disponibles (Figura 3.26).

INFO RECEPTOR GPS

DATOS NO DISPONIBLES
APUNTE PUERTO IR
HACIA EL RECEPTOR GPS
Y PRESIONE TECLA <B>
PARA OBTENER LOS DATOS
[PPALIDATS] | | TPO |SALR]

044

Figure 3.26: Pantalla Receptor GPS - Pantalla Datos No Disponibles

2. Mantenga el puerto infrarrojo del Colector manual ano masde 10
cm del puerto infrarrojo de Locusy presione B (DATOS);
mantenga el Colector manual en esta posicion. Después de 15
segundos aproximadamente, aparece la Pantalla Receptor GPS
(Figura3.27).

INFO RECEPTOR GPS
# SERIE RECEPTOR: 0009
BATERIA: NORMAL

USO DE BATERIA: 00:01

% MEM. RESTANTE: 80

ARCHIVOS GUARDADOS : 7

ARCHIVOS A BAJAR:
Iﬂﬂ!lmﬂﬂillllllllIEHIISNU!

1043

Figure 3.27: Pantalla Receptor GPS con Informacion de Locus

L eyendo Informacion Satelital

Pararevisar el estado actual de la constelacién satelital, llame a Menu
Principal y presione! (SATELITES). Cuando los datos no estén disponibles
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0 cuando son demasiado antiguos, aparece la pantalla Satélites (Figura
3.28).

INFO DE SATELITES

DATOS NO DISPONIBLES
APUNTE PUERTO IR
HACIA EL RECEPTOR GPS
Y PRESIONE TECLA <B>
PARA OBTENER LOS DATOS

PPALIDATS| [ [ TPO [SALR

LO26A

Figure 3.28: Pantalla Satélites Antes de Leer Informacion

1. Mantengael puerto infrarrojo del Colector manual ano més de 10
cm del puerto infrarrojo de Locusy presione B (DATOS).
Mantenga el Colector en estaposiciéon. Después de 15 segundos
aproximadamente, aparece lainformacion de satélites. (Figura
3.29).
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INFO DE SATELITES
SATELITES CONECTADOS
SAT# ELEV AZIM

1. 05 47 167

2.25 11 300
3.17 22 235

4. 08 13 214
[ PPALIDATS [ AVPG [PLOT TPO | SALR]

L0278

Figure 3.29: Pantalla Satélites

El boton AVPG esta en blanco en la pantallasi no se ha
enganchado més de cuatro satélites.
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3.

Presione D (PLOT) paraver el Plano del Cielo dela Configuracion
de Satélites (Figura 3.30).

SATELITE
CIELO
N

pulse tecla
y continde

L0298

Figure 3.30: Plano del Cielo Satelital

Presione cualquier tecla paravolver ala pantalla Satélites.

Ingresando | dentificacion de Estacion Estatica o
Cinematica.

Al reunir los datos de posicion, usted debe ingresar un cédigo de
identificacion por cada estacion que usted ocupe.

1
2.

60

Llamea Menu Principal.

Para una Medicién Estatica, presione K (REGISTRO
ESTATICO) para desplegar |a pantalla de Registro Estatico
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(Figura3.31), y presione A (EDIT) para habilitar la Modalidad
Editar.

REGISTRO ESTATICO

1D EST. : P
N: “TESTSITE 1"

ALTURA (M): 2
DESV. (M): 0

id. estacion (4 caracteres)

EDIT] | [ [CANCL OK |

LO45A

Figure 3.31: Pantalla de Registro Estatico

3. ParaunaMedicion Cinemética, presione L (REGISTRO
CINEMATICO) paradeplegar laPantalla de Registro Cinemético
(Figura3.32) y presione E (EDI T) paradesplegar lapantalla Editor
Cinemético (Figura 3.33).

Desde Editor Cinemético, presione A (EDIT) para habilitar la
Modalidad Editar.

REGISTRADOR CINEMATICO
ID EST.:0001 INI?:N
N:  TESTSITE 1

ALT. ANT. (M) : 2
DESV. V. (M) : 0
TIEMPO EN EST: 30 seg
INT. DE REG.: 10 seg

PPAL| INI [ [PARE[EDIT[SALR

LOS9A

Figure 3.32: Pantalla de Registro Cinemético
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EDITOR CINEMATICO
ID EST: EIOEE INI?: "N"
No o

INCL.: 2 DESV.: 0
TPO. EN EST.: 30

id. estacion (4 caracteres)

EDIT] [ | [CANCL| OK |

LO64A

Figure 3.33: Pantallade Editor Cinemético

Paraingresar lainformacién de la estacién estética o cinemética, €l
procedimiento essimilar. Use |os siguientes pasos para editar la
estacion estética.

Desde la pantalla Registro Estatico (Figura 3.31), presione A
(EDIT). Aparece un campo editable en el extremo inferior
izquierdo. Este campo consiste en comillas que encierran un
espacio para cuatro caracteres. Noétese que €l cursor que parpadea
ocupa € mismo espacio de la comillaizquierda.

Presione laflecha ala derecha unavez para mover el cursor un
espacio aladerecha.

Presione BORR cuantas veces sea hecesario para borrar la
informacién que estd actualmente en €l campo. No borrelas
comillas.

Si usted estd usando nimeros para su identificacion de estacion,
digitelos nimerosy vaya al paso nimero 6. Si usted estd usando
letras, presione a dos veces para poner €l Colector en la modalidad
de caracteres.

Digite lasletras de la identificacion de estacion.

Presione INTRO para guardar la nueva identificacién de estacion.
El campo activo bgjaunalineaparae parametro N, ID. DE
ESTACION.

Presione A (EDIT). Aparece un campo editable en el extremo
inferior izquierdo de la pantalla, con un area de datos entre
comillas.

Presione flecha ala derecha unavez para mover €l cursor un lugar
hacialaderecha. Como en €l paso nimero 4, presione a dos veces
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para cambiar el Colector manual ala modalidad de caracteresy
luego digite laidentificacion de estacion.

9. Presione ENTER paraguardar laidentificacion de la estacion. El
campo activo bagjaalalineaINCL. (alturainclinada). El campo de
INCL. le permite especificar |a distancia desde el extremo del
plano de laantena de Locus hasta el punto de medicién (Figura
3.34). Cuando €l valor de alturainclinada de antena no es cero, €l
radio de laantena se configura automaticamente y se registracomo
0.1 men el Archivo-D.

Radio de
Antena
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Figure 3.34: Medicién de Alturade Antena

10. Presionelaflechahaciaabajo s usted no quiere editar el valor de
atura. Paraeditar el valor de alturade antena, presione A (EDIT).
En el extremo inferior izquierdo de la pantalla aparece un campo
editable que muestralainclinacion actual. Presione BORR
cuantas veces sea hecesario para borrar el valor actual, luego digite
el nuevo valor.

11. Presione ENTER paraguardar € nuevo valor de altura. El campo
activo bajaalalinea DESV. (desviacion). DESVIACION esla
distancia vertical desde laantenaalamarcade medicion. La
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Desviacion Vertical de la Antena esta compuesta por la atura del
jalén, mas 0.125 m del receptor Locus. No ingrese un Valor de
Desviacion (o pongalo en cero), si usted ingreso el Valor de Altura
Inclinada.

12. Paracambiar el valor de DESVIACION, presione A (EDIT). Un
campo editable aparece en el extremo inferior izquierdo de la
pantalla.

13. Presione BORR cuantas veces sea necesario para borrar €l valor
actual, luego digite el nuevo valor.

14. Presione ENTER paraguardar los cambiosy volver ala parte
superior de la pantalla.

15. Presione F (OK) key pararegistrar |os datos de la estacion estética
enel Archivo-D. Lapantallaindical D EST. ACEPTADA (Figura
3.35).

I REGISTRO ESTATICO HEEEM
ID EST|
N: T ID EST.

ALTURA  ACEPTADA

DESV. TM): 0.2
nombre est. (hasta 20 carac.)

[ [ [ [ ok]

L047

Figure 3.35;: Mensgje de |dentificacion de Estacion Aceptada

En lapantalla Editor Cinemético, hay dos val ores adicional es que pueden ser
editados: € campo INI?y el campo TPO. EN EST.

El campo INI?indicasi laestacién actual mente ocupada esté siendo usada o
no paralainicializacion. Si estaen S, estasiendo usada. El campo TPO.
EN EST. indicalacantidad de tiempo en segundos que L ocus ocup0 € punto
actual. Cuando €l punto actual es usado por lainicializacion, €l valor por
defecto de TPO. EN EST. es de 300 segundos (tiempo recomendado parala
inicializacién), o se puede cambiar a cualquier valor superior alos 300
segundos.

En lapantalla Editor Cinemético, al presionar F (OK) para aceptar todos los
valores ingresados, |a pantalla vuelve a la Pantalla Registrador Cinemético
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(Figura 3.32). Pararegistrar un punto, presione B (EM P). Cuando se
presiona B, aparece la pantalla Estado de Registro, indicando €l parametro
de TPO. EN EST. establecido en la pantalla Registrador Cinematicoy €l
TIEMPO RESTANTE en este punto antes de alcanzar el TPO. EN EST.
Cuando el campo TIEMPO RESTANTE alcanzaO, (indicando que €l tiempo
en estacion esta completo), aparece el mensgje EST. XX XX
REGISTRADA. En este punto, toda lainformacion correspondiente ala
estacion cinematica, ha sido registrada en €l Archivo-D y usted puede
continuar con el préximo punto. Presione F (OK) paravolver ala pantalla
Registrador Cinemético.

Mientras se registra un punto, se puede usar lateclaD (PARE) para
interrumpir el proceso de registro. Aparece € mensaje REGISTRO
DETENIDO. Presione F (OK) paravolver ala pantalla Registrador
Cinemético.

Después que la informacion de estacion estética o cinematica para un punto
estaregistrada, € pardmetro ID EST. se auto-incrementa.  Si € otro
parametro de estacion sigueigual parala proxima estacion aregistrar, no se
requiere editar ningun parametro y el registro puede comenzar en cuanto €l
usuario esté listo para el proximo registro de estacion.

Hay limitaciénes de memoria para el tamafio del Archivo-D. El tamafio
maximo depende de la configuracion del usuario y los archivos que éste
amacene enlamemoria. El tamafio méximo del Archivo-D se calculacada
vez que el usuario registra nuevos datos de estacién estética o cinematica.

Cuando usted alcanza un limite para el tamafio del Archivo-D se despliega
una pantalla (Figura 3.36).

MEMORIA COMPLETA!
PRESIONE <A> PARA
IR AL MENU PRINCIPAL

BAJE Y BORRE
ARCHIVO D
ANTES DE REGISTRAR
NUEVOS DATOS

PPALL | [ | [SALR

L080

Figure 3.36: PantallaMemoria Completal
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La pantalla de arriba no significa que no hay espacio en la memoria del
sistema, sino que se usd toda la memoria disponible para el Archivo-D. La
memoria restante se necesita para el proceso de bajar los datos.

Si usted estd usando solamente el Colector manual parael Software de
Locus, sin otros archivos almacenados en el sistema, el Colector puede
almacenar 250 a 300 puntos, dependiendo de lalongitud de las
identificaciones de cada estacion. Usted puede aumentar en méasdel dobleel
nimero de puntos a instalar unatarjeta adicional de memoria RAM de
128K (Ver “Instalando Tarjeta de Datos de 128K RAM” on page 22). Para
tomar ventaja de esta memoria adicional, instale la tarjeta adicional antes
gue se complete lamemoria.

Después que la Figura 3.36 aparece por primeravez, esta pantalla se
despliega cada vez que usted ingresa funciones de Registro Estético o
Cinemaético (funcionesK y L o Menu Principal), hasta que €l Archivo-D ha
sido bajado y borrado.

Informacién de Archivos del Receptor

Use el siguiente procedimiento pararevisar el estado actual de los archivos
de datos almacenados en Locus:

1. Ene Meni Principal, presioneN (ARCHIVOSDE RECEPTOR)
para abrir la pantalla Archivos de Receptor (Figura 3.37).

ARCHIVOS DEL RECEPTOR

DATOS NO DISPONIBLES
APUNTE PUERTO IR

HACIA EL RECEPTOR GPS
Y PRESIONE TECLA <B>
PARA OBTENER LOS DATOS

PPAL[DATS|  [CERR SALR

L021

Figure 3.37: Pantalla de Archivos de Receptor - Datos no Disponibles

2. Mantenga el puerto infrarrojo ano masde 10 cm del puerto
infrarrojo de Locusy presione B (DATYS).

El tiempo para acceder alos datos de archivos depende del nimero
de archivos almacenados en Locus. Si hay muchos archivos, esta
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operacion puede tomar un par de minutos. Los datos transmitidos
son procesados y se despliega lainformacion sobre € primer
archivo (Figura 3.38).

ARCHIVOS DEL RECEPTOR
NOMBRE : 244A98
INICIO: 10 FEB 10:52AM

FIN: 10 FEB 11:34AM
TAMANO : 253 KB
BANDERA DE BAJADA: N
ARCH 11 DE 12 USE:M—se

[ PPALIDATS [ BORR [ CERR TPO | SALR]

Figure 3.38: Pantalalnformacion de Archivos de Locus - Datos T
. . Q
Disponibles é
3
3. Unavez que el Colector manual accede alainformacion de %
archivos, usted puede aejar el Colector manual del puerto a
infrarrojo de Locus. Use las flechas arriba/abajo para moverse a %
archivo anterior o a proximo. Laflechaalaizquierdalellevaal é
primer archivo, laflechaaladerechalellevaal Ultimo archivo de 5
lalista
Labanderade bajadaSo N indicas este archivo en particular ya
fue bajado.
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Para borrar archivo, presione C (BORR). Aparece la pantalla
Borrar Archivo (Figura 3.39).

BORRAR ARCHIVO

PARA BORRAR ARCHIVO

d005a98.315
APUNTE PUERTO IR
HACIA RECEPTOR GPS
Y PRESIONE <B>

PPAL| EJEC/RTRN[ [ [SALR

L091

Figure 3.39: PantallaBorrar Archivo

Mantenga el puerto infrarrojo del Colector ano mas de 10 cm del
puerto infrarrojo de Locusy presione B (EJEC) parapedirle a
Locus que borre un archivo. Luego de borrar €l archivo, se
despliega el mensgje ARCHIVO BORRADO. Locusemite un
sonido cuando recibe la peticion.

LateclaC (RTRN) abre la pantalla Archivos de Receptor.

Para cerrar €l archivo actual en Locus (y abrir un nuevo archivo),
presione D (CERR) en la pantalla Archivos de Receptor. Aparece
la pantalla Cerrar Archivo (Figura 3.40).

CERRAR ARCHIVO
PARA CERRAR EL ARCHIVO
APUNTE EL PUERTO IR

HACIA EL RECEPTOR GPS
Y PRESIONE TECLA <B>

PPAL[EJEC]RTRN] [ [SALR

1065

Figure 3.40: Pantalla Cerrar Archivo
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5. Mantengael puerto infrarrojo del Colector manual ano més de 5
cm del puerto infrarrojo de Locusy presione B (EJEC) paraenviar
alocuslapeticion de cerrar €l archivo. Luego de cerrar con éxito
el archivo, se despliega el mensaje ARCHIVO CERRADO.

6. PresioneC (RTRN) paravolver alapantallaArchivos de Receptor.
Informacion de Estado de Medicion

Use el siguiente procedimiento para leer el estado actual de lamedicion

1. Ene Menu Principal presione J (ESTADO DE MEDICION).
Aparece la pantalla Info Estado Medicion (Figura 3.41).

INFO ESTADO MEDICION

DATOS NO DISPONIBLES
APUNTE PUERTO IR
HACIA EL RECEPTOR GPS
Y PRESIONE TECLA <B>
PARA OBTENER LOS DATOS

PPAL[DATS] [ [ TPO [SALR

017
[

Figure 3.41: Pantalla Info Estado Medicién - Pantalla Datos No Disponibles

2. Mantenga el puerto infrarrojo del Colector manual ano méas de 10
cm del puerto infrarrojo de Locusy presione B (DATS). Después

69 Manual de Operacion Sistema L ocus



de 10 segundos aproximadamente, la pantallaindica el estado dela
medicion (Figura 3.42).

INFO ESTADO MEDICION
SAT. DISPONIBLES: 07

SAT. REGISTRADOS: 06
GEOMETRIA SAT.: BNO.
TPO. 0BS.: NO HECHO

TPO. OBS. ACTUAL: 12
[PPALIDATS] [ [ TPO [SALR]

Lo18C

Figure 3.42: PantallaInfo Estado Medicion - Pantalla Datos Disponibles

3. Después de anotar lainformacion de interés, presione A (PPAL)

paravolver al Menl Principal.

| nformacion Archivo-D

70

1. Paraexaminar €l Archivo-D, vayaa Menu Principa y presione O

(ARCHIVOS D), llamando ala pantalla Informacion Archivo-D
(Figura 3.43).

INFORMACION ARCHIVO D
NOMBRE : D0009A98.218

CREADO: 06 AGO 1998
(GMT) 09:51
PORTE: 400 BYTES
BAJADO: NO

[PPALIBORRL || ISALR]

LO31A
o

Figure 3.43: Pantalla Archivos D

Para borrar €l Archivo-D, presione B (BORR) y luego presione S
para confirmar que desea borrar.

3. Presione A (PPAL) paravolver a Menu Principal.
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Pantallas del Colector

Menu Principal

El Menu Principal (Figura4.1) esel punto de partida. LaTabla4.1 describe
las funciones desplegadas en el MenU Principal. Cuando se presionala

teclade funcién A (AVPG), la pantalla cambia (Figura 4.2) y muestra
operaciones adicionales.

MEND PRINCIPAL
G SINCRONIZACION
H RECEPTOR GPS

I SATELITES )

J ESTADO DE MEDICION

K REGISTRO ESTATICO

L_REGISTRO CINEMATICO
[Avpel | [ [BAJA[SALR]

L033A

Figure4.1: Menu Principal - Pagina 1

Table4.1: Menu Principal

Campo Descripcion Pagina
PAGINA 1 MENU PRINCIPAL

G SINCRONIZACION Presionando G aparece la pantalla Sincronizacion 73

H RECEPTOR GPS Presionando H aparece |a pantalla Receptor GPS 77

| SATELITES Presionando | aparece la pantalla Info de Satélites 79

J ESTADO DE MEDICION | Presionando J aparece la pantalla Estado de 83
Medicion

K REGISTRO ESTATICO Presionando K aparece |a pantalla Registro 85
Estético
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Table4.1: Men( Principal (continuacion)

Campo Descripcion Pagina

L REGISTRO CINEMATICO | Presionando L aparece |a pantalla Registro 87
Cinemético

AVPG (Teclade Funcién A) Presionando lateclade funcién A aparece lapéagina -
2 del Ment Principal

BAJA (Teclade Funcién E) Presionando la teclade funcién B aparece la 67
pantalla Bajar Archivo D

PAGINA 2 MENU PRINCIPAL

M CONFIG DEL Presionando M aparece la pantalla Config. del 91

RECEPTOR Receptor

N ARCHIVOSDE Presionando N aparece |la pantalla Archivos del 91

RECEPTOR Receptor

O INFORMACION Presionando O aparece la pantalla Informacion 101

ARCHIVOS D Archivo D

P CONFIG. DEL Presionando P aparece |la pantalla Configuracion 102

COLECTOR del Colector

REPG (Tecla de Funcion A) Presionando A aparece pagina 1 del Menl -
Principal

BAJA (Teclade Funcién E) Presionando la tecla de funcién E aparece la 67

pantalla Bagjar Archivo D

SALR (Teclade Funcién F)

Presionando latecla de funcion F se sale del
programa.

72
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MENO PRINCIPAL
M CONFIG. DEL RECEPTOR
N ARCHIVOS DE RECEPTOR
0 ARCHIVOS D
P CONFIG. DEL COLECTOR

REPG] | | [BAJA[SALR

Figure 4.2; Menu Principal - Pagina 2

Bajar Archivo-D

Para bajar un Archivo-D desde el Colector Manual al computador se
presiona E (BAJA) en el Menu Principal . Si no hay Archivos-D
almacenados en el Colector, aparece la Figura4.3.

BAJAR ARCHIVO D

NO HAY ARCHIVO D

PRESIONE <A> PARA
MENU PRINCIPAL
(PPAL | [ |  [SALR]

)
o
g
g
N
2
[oX
@
(@]
=}
g
Q

1039

Figure 4.3: Pantalla Bajar Archivo D, No Hay Archivo D
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Después de presionar E (BAJA) en & Men( Principa y hay un Archivo-D
almacenado en el Colector, aparece la Figura4.4.

PROCESANDO

REGISTRADO. ..

xx% COMPLETO

1089

Figure 4.4: Pantalla Procesando Datos Registrados

Esta operacion procesa los datos del Archivo-D para almacenarlos en un
formato adecuado paralatransmision infrarroja hacia el computador. El
Procesamiento requiere 30-35 segundos por K Byte, asi, si el Archivo-D es
grande, se puede necesitar varios minutos. No es necesario procesar datos
inmediatamente antes de bajarl os hacia el computador. Después de procesar,
aparecela Figura4.5. LaTabla 4.2 describe |os pardmetros de |a pantalla
Bajar Archivo D.

BAJAR ARCHIVO D
APUNTE PUERTO IR

HACIA PUERTO IR DEL PC
Y

PRESIONE <B> PARA
EMPEZAR BAJADA

PPALI INI] | | JSALR

LO10A

Figure 4.5: PantallaBajar Archivo D
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Table 4.2: Bgjar Archivo D

Campo Descripcion

APUNTE PUERTO IR Instrucciones para establecer comunicacion con el Colector
y puerto infrarrojo del computador

PPAL (Teclade Funcion A) | Aparece el MenU Principal y Finalizala bajada de datos

EMP (Tecla de Funcion B) | Empezar proceso de Bajada de Datos

SALR (Teclade Funcién F) | Salir del programa

Ultimo punto o durante su regreso a la oficina. Después de procesar, el Colector se apaga
automaticamentey los datos procesados estén listos para bajar al computador. Esto
puede ahorrar tiempo cuando se bajan los datos en la oficina.

@ Usted puedeiniciar la funcion de Bajada de Datos después de finalizar el registro de su

Si los datos del Archivo-D almacenados en el Colector han sido bajados,
aparece laFigura4.6 en vez delaFigura 4.5.

BAJAR ARCHIVO D
ARCHIVO D BAJADO
APUNTE PUERTO IR

HACIA PUERTO IR DEL PC
Y

PRESIONE <B> PARA
REPETIR BAJADA
[PPALLINI [ | | [SALR]

Lo62

Figure 4.6: PantallaBajar Archivo D
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Al finalizar el procesamiento, aparece la Figura 4.7 en vez de laFigura4.4.

BAJAR ARCHIVO D
APUNTE PUERTO IR

HACIA PUERTO IR DEL PC
Y

PRESIONE <B> PARA
EMPEZAR BAJADA

PPALIINI [ [ [ [SALR

1090

Figure4.7: Bajar Archivo-D

Ubique el puerto infrarrojo del Colector y € dispositivo infrarrojo en una
superficie plana ano mas de 10 cm de separacion y presione B (EMP) para
empezar a bgjar los datos.

Inicie la Bajada de Datos de Locus en el computador y conecte al Colector.
Seleccione el Archivo-D abgjar y seleccione Copiar a o Mover a desde el
Menu Edit paracomenzar abgjar los datos.

No hay tiempo fuera parala bgjada de datos si no hay conexion con el
computador, use lafuncion CANCEL AR (teclaD), parasdir dela
modalidad de bajada de datos. Si el computador se conecta a Colector
manual, 5 minutos de inactividad del puerto infrarrojo (ningin mensaje
ingresaa puerto infrarrojo del Colector), causan un tiempo fueray, como
resultado, € programa vuelve ala pantalla principal Bajar Archivo D.
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Cuando usted presiona D, se despliegala Figura4.8.

BAJAR ARCHIVO D

BAJADA INTERRUMPIDA

POR EL USUARIO

PRESIONE <B> PARA
EMPEZAR BAJADA
[PPALLINT [ [ [ [SALR]

Loss.

Figure 4.8; Pantalla Bgjada Interrumpida por € Usuario

Al terminar la bajada de datos exitosamente, aparece laFigura4.9 ola
Figura4.10.

Cuando use lafuncion COPIAR A en el computador para bajar datos de un
Archivo-D, €l Archivo-D no se borraautométicamente del Colector manual.
Después de una bajada exitosa, borre el Archivo-D del Colector manual.

BAJAR ARCHIVO D

BAJADA DE ARCHIVO D
COMPLETADA CON EXITO

¢QUIERE BORRAR
ARCHIVO D EN COLECTOR?

[ s1 | [ [ [ _[No|

T
o
5
=1
N
%
Q.
@
(@]
o
8
o
Q

1083

Figure 4.9: PantallaBgar Archivo D

Presione A (Si) paraborrar un Archivo-D del Colector manual, o presione F
(NO) paraque el Archivo-D permanezcaen el Colector. Adicionalmente,
los datos registrados son anexados al final del Archivo-D actual. Se puede
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borrar un Archivo-D después, si usted €ligi6 la opcion NO desde la pantalla
Informacién Archivo D en el Colector.

Al borrar un archivo-D, aparece la Figura4.10.

BAJAR ARCHIVO D

ARCHIVO D
BORRADO CON EXITO

PRESIONE <A> PARA
MENU PRINCIPAL

PPALL [ [ [ [SALR

Lo84

Figure 4.10: Pantalla Archivo D Borrado con Exito

Cuando usted use lafunciébn MOVER A en el computador parabajar un
Archivo-D, el Archivo-D se borra autométi camente desde el Colector
manual después de una bajada de datos exitosay se despliega laFigura4.11
inmediatamente después que finalizo |a bajada de datos.

BAJAR ARCHIVO D
BAJADA DE ARCHIVO D

COMPLETADA CON EXITO
ARCHIVO D BORRADO
PRESIONE <A> PARA

MENU PRINCIPAL

[PPAL] [ [ | [SALR]

Lo85

Figure 4.11: PantallaBajadade Archivo D Completada con Exito
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Si el Colector manual no puede comunicarse con el comuputador, se
despliegalaFigura4.12. Revise laposicién del Colector y del dispositivo
infrarrojoy presione B (EM P) pararepetir el procedimiento.

BAJAR ARCHIVO D

LA BAJADA FALLO!

REPITA PROCEDIMIENTO
PRESIONE <B> PARA
COMENZAR BAJADA

PPALLINI [ [ [ [SALR

Figure 4.12; PantallaLaBajadaFall6

Cuando usted presiona B, se despliegalaFigura4.13.

BAJANDO DATOS

DE ARCHIVO D...

presione <D> para
CANCELAR el proceso

o)
o
5
=1
N
%
Q.
@
(@]
o
8
o
Q

L087

Figure 4.13: Pantalla Bajando Datos de Archivo D

Seleccién G - Sincronizacion

Use la pantalla de sincronizacion (Figura 4.14) para sincronizar €l tiempo
interno del Colector con el tiempo del Locus. Abraesta pantalla

Pantallas del Colector 79



seleccionando G en el Menu Principal. LaTabla4.3 describelos parametros
de pantalla.

SINCRONIZACION
APUNTE PUERTO IR
HACIA RECEPTOR GPS

\
PRESIONE <B> PARA
COMENZAR A SINCRONIZAR
[PPALISINC] | | TPO |SALR]

LO07A

Figure 4.14: Pantalla de Sincronizacion

Table 4.3: Parametros de Sincronizacion

Campo Descripcion

APUNTE EL PUERTO...... Instrucciones para comenzar |a sincronizacion

PPAL (Teclade Funcion Aparece Men( Principal
A)

SINC (Teclade Funcién B) | Comienzala sincronizacion cuando el puerto infrarrojo del
Colector apunta el puerto infrarrojo de Locus

TPO (Teclade Funcién E) | Despliega el tiempo transcurrido desde |a dltima sincronizacion

SALR (Teclade Funcién | Salir del Programa
F
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Nuevo NUumero de Serie

Después de presionar B (SINC), si € software detecta un nuevo Locus para
sincronizar, el Colector presenta la pantalla de advertencia (Figura 4.15).

ADVERTENCIA:
NUEVO RECEPTOR
DETECTADO

PULSE OK Y <C>
PARA MAS INFO

[ [ [ | OK]

Lo48A

Figure 4.15: Pantalla Nuevo Receptor Detectado

@ LaFigura4.15 essolo parainformacién. El proceso de sincronizacion se ha completado
con éxito.

Presione F (OK) y latecla C para acceder ala pantallaInfo de # de Serie
(Figura 4.16).

INFO DE # DE SERIE
# SERIE REC. ANTIGUO:

o)
L
5
=1
N
%
Q.
@
(@]
o
8
o
Q

0002
# SERIE REC. NUEVO:
4

000
PRESS <F> TO RETURN TO
INITIALIZATION SCREEN
[ | [RTRN]

L004B

Figure 4.16: Pantallalnfo de # de Serie
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Esta pantalla despliega dos nimeros de serie de Locus, 002 es €l nimero de
serie almacenado en el Colector para el Locus previamente utilizado y 004
es el nimero de serie de Locus para la sincronizacion actual.

Presione lateclade funcién F (RTRN) paravolver alapantallade
sincronizacion.

Aungue nominalmente subordinadas a la pantalla Sincronizacion, estas dos
pantallas no son las Unicas para el proceso de sincronizacion, sino que
aparecen cada vez que el software detecta un nuevo Locus (por gjemplo,
nuevo nimero de serie).

Tiempo

Lapantallade Tiempo (Figura 4.17) despliegael tiempo transcurrido desde
la Ultimatransferencia de datos. El gjemplo ilustrado indica que la Gltima
transferencia de datos ocurrié 5 minutos atrés.

SINCRONIZACION
ULTIMOS DATOS RECIBID.

00:05 HRS ATRAS

PRESIONE <F> PARA
MENU PRINCIPAL

| [ [ [ _[RIRN

LO56A
of

Figure 4.17: Pantallade Tiempo

82 Manual de Operacion Sistema L ocus



Seleccion H - Info Receptor GPS

Cuando no hay informacion de datos vélidos de Locus en el Colector
manual, aparece la Figura 4.18 después de presionar lateclaH en el Men(
Principal. La Tabla4.4 describe los parametros de la pantalla.

INFO RECEPTOR GPS

DATOS NO DISPONIBLES

APUNTE PUERTO IR
HACIA EL RECEPTOR GPS
Y PRESIONE TECLA <B>
PARA OBTENER LOS DATOS

PPAL|DATS| [ [ TPO [SALR

014

Figure 4.18: PantallaInfo Receptor GPS - Datos No Vélidos

Table 4.4: Parametros de Info Receptor GPS

Campo Descripcion

PPAL (Teclade Funcion A) | Volver a Menu Principal

DATS (Teclade Funcion B) | Comienza a transferir datos entre el Colector y el Receptor
(el puerto infrarrojo del Colector debe estar alineado con el
receptor)

TPO (Tecla de Funcién E) Despliega el tiempo transcurrido desde la Gltima
transferencia de datos

o)
Q
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N
%
Q.
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(@]
o
8
o
Q

SALR (Teclade Funcién F) | Salir del programa
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Cuando los datos son validos o cuando se presiona B (DATS), lapantalla
Info Receptor presentalainformacion (Figura4.19). La Tabla 4.5 describe
los parametros paralas condiciones validas de los datos.

INFO RECEPTOR GPS
# SERIE RECEPTOR: 0004

BATERIA: ~ NORMAL
USO DE BATERIA: 1.25
% MEM. RESTANTE: 92
ARCHIVOS GUARDADOS: 3
ARCHIVOS A BAJAR: 3

PPALIDATS| [ [ TPO [SALR

L0158

Figure 4.19: PantallaInfo Receptor - Datos Validos

Table 4.5: Parametros de Pantalla Info Receptor GPS - Datos Vélidos

Campo

Descripcion

# SERIE RECEPTOR

Despliega nimero de serie de 4 digitos de Locus

BATERIA

Despliegalacondicion delabateria. Tres posiblesindicaciones:
NORMAL (entre 16 a 100 horas restantes para baterias tamafio
D), BAJA (entre 3 a 16 horas restantes para tamafio D),
CRITICA (menos de 3 horas restantes para tamafio D).

USO DE BATERIA

Despliega el tiempo en horasy minutos desde que los
compartimientos de la bateria fueron abiertos por Ultimavez.

% MEM. RESTANTE

Despliega en porcentgje, la cantidad de memoria restante para
el almacenamiento de archivos. Para archivos cerrados, se usa
todo el bloque de memoriadonde un archivo estagrabado. Una
parte del archivo actualmente abierto esta libre, como también
los bloques no usados en la presente oportunidad.

ARCHIVOS GUARDADOS

Despliega el nimero total de los archivos de lamemoria de
Locus

ARCHIVOS A BAJAR

Despliega el nimero de archivos en la memoria de Locus que
no han sido bajados a un computador.

PPAL (Teclade Funcion A)

Vuelve al Mena Principal

DATS (Teclade Funcion B) | Comienza atransferir |os Parametros de Informacion del
Receptor cuando el puerto infrarrojo del Colector es aineado
con el puerto infrarrojo de Locus.
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Table 4.5: Parametros de Pantalla Info Receptor GPS - Datos Validos

Campo Descripcion

TPO (Tecla de Funcién E) Despliega el tiempo transcurrido desde |a Ultima transferencia
de datos.

SALR (Teclade Funcién F) | Salir del programa

Si latransferencia de datos falla, aparece la Figura 4.20.

INFO RECEPTOR GPS
TRANSFERENCIA DE DATOS
FALLO!

APUNTE PUERTO IR
HACIA EL RECEPTOR GPS
Y PRESIONE TECLA <B>
PARA OBTENER LOS DATOS
[PPALIDATS| [ [ TP0 | SALR]

016

Figure 4.20: Pantalla de Informacién de Locus - La Transferencia Fall6

Seleccion | - Pantalla Info de Satélites

La Pantalla Info de Satélites aparece a seleccionar la opcion | desde el
Menu Principal. Cuando no hay datos satelitales validos, aparece la Figura
4.21. LaTabla4.6 resume las teclas de funcion. En esta situacion, sitde el
puerto infrarrojo del Colector ano mas de 10 cm del puerto infrarrojo de
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Locus y presione lateclade funcion B para comenzar latransferencia de
datos.

INFO DE SATELITES

DATOS NO DISPONIBLES
APUNTE PUERTO IR
HACIA EL RECEPTOR GPS
Y PRESIONE TECLA <B>
PARA OBTENER LOS DATOS

PPAL|DATS| [ [ TPO [SALR

L026A

Figure 4.21: PantallaInfo de Satélites - Datos No V&idos

Table 4.6: Pardmetros de Info de Satélites

Campo Descripcion

PPAL (Teclade Funcion Vuelve a Menu Principal
A)

DATS (Teclade Funcién | Comienza latransferencia de los datos de la Informacién de
B) Satélites entre el Colector y Locus via puertosinfrarrojos.

TPO (Teclade Funcion E) | Despliega el tiempo transcurrido desde la Gltima transferencia
de datos

SALR (Teclade Funcién | Salir del programa
F
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Cuando €l Colector de Locus tiene informacion satelital valida aparece la
Figura4.22. LaTabla 4.7 describe lainformacién presentada en la pantalla
Info de Satélites.

INFO DE SATELITES
SATELITES CONECTADOS
SAT# ELEV AZIM

1. 05 47 167
2.25 11 300
3.17 22 235

4. 08 13 214

L0278
1

Figure 4.22: PantallaInfo de Satélites - Datos Vaidos

Table 4.7: Parametros de Info de Satélites - Datos Vaidos

Campo Descripcion
SAT# Numero de PRN satelital de dos digitos
ELEV Angulo de elevacion satelital de dos digitos, de 0 a 90 grados
AZIM Angulo de Azimut satelital de tres digitos, de 0 a 360 grados

PPAL (Teclade Funcién | Volver al Menu Principal
A)

DATS (Teclade Funcion | Comienzalatransferencia de datos de Informacion Satelital entre
B) el Colector manual y Locus via puertosinfrarrojos.

AVPG (Teclade Funcién | Aparece la segunda pagina de lapantalla de Informacion Satelital.
C) Se activa solo cuando se ha enlazado mas de 4 satélites.
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PLOT (Teclade Funcion | Pantalla de Ploteo de Satélites
D)

TPO (Teclade Funcion E) | Despliega el tiempo transcurrido desde la Gltima transferencia de
datos.

SALR (Teclade Funcion | Salir del programa
F)
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Cuando se presiona C (AVPG) en la pantalla de Informacion Satelital,
aparece lapégina 2 (Figura 4.23).

INFO DE SATELITES
SATELITES CONECTADOS
SAT# ELEV AZIM

5. 31 36 086
6. 02 33 228
7. 10 25 298

8. 03 18 050
[ PPAL | DATSREPGPLOT] TPO | SALR]

L0288

Figure 4.23: Pantalla Info de Satélites - Datos Véidos

Esta pantalla despliegainformacion para 5 a8 satélites. AVPG vuelveala
pagina 1 de la pantalla.

Cielo de Satélites

Para acceder alapantalla Cielo de Satélites (Figura 4.24), desde la pantalla

Info de Satélites, presione D (PLOT). LapantallaCielo de Satélites presenta
un despliegue aproximado de la configuracion satelital actual. En € circulo,

los nimeros son los nimeros de PRN satelital y lalocalizacién en el circulo
se aproximaalalocalizacion en e cielo. El norte esta en la parte superior de
la pantalla.

SATELITE
CIELO

N

pulse tecla
y continie

L0298

Figure 4.24. Pantalla Cielo de Satélites
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Seleccion J - Pantalla Estado de
Medicidn

Acceda alapantalla Estado de Medicidn, seleccionando J en el Menu
Principal. Aparece laFigura4.25 cuando no hay informacion véalidaen el
Colector manual. En estasituacion, sitGe €l puerto infrarrojo del Colector a
no mas de 10 cm del puerto infrarrojo de Locusy presione lateclade
funcion B para comenzar atransferir los datos.

INFO ESTADO MEDICION

DATOS NO DISPONIBLES
APUNTE PUERTO IR
HACIA EL RECEPTOR GPS
Y PRESIONE TECLA <B>
PARA OBTENER LOS DATOS
[PPALIDATS] | [ TPO [SALR]

Lo17

Figure 4.25: Pantalla Estado de Medicién

Cuando hay informacion véalidaen el Colector, aparece laFigura4.2. La
Tabla 4.8 describe |os parametros.

INFO ESTADO MEDICION
SAT. DISPONIBLES: 07
SAT. REGISTRADOS: 06

GEOMETRIA SAT.: BNO.

TPO. OBS.: NO HECHO

TPO. OBS. ACTUAL: 12
[PPALIDATS] [ [ TPO |SALR]

Lolsc

Figure 4.26: Pantalla Estado de Medicion - Datos Vélidos
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Table 4.8: Pantalla Estado de Medicién - Pardmetros de Pantalla Datos

Vdidos

Campo

Descripcion

SAT. DISPONIBLES

Despliega el nimero de satélites disponibles

SAT. REGISTRADOS

Despliega € nimero de satélites saludables sobre |la mascara de
elevacion, registradandose en lamemoria.

GEOMETRIA SAT.

Despliega el codigo PDOP. BNO. (bueno) si PDOP es menor que
cuatro, REG.(regular) si PDOP es4 a8, POB. (pobre) si PDOP es
mayor que 8

TPO. OBS.

Despliega 1 de 5 mensagjes: NO HECHO, OK P/5 KM, OK P/10
KM, OK P/15 KM, OK P/20 KM. Laeleccion del mensgje esta
basada en el valor AMBIGDOP

TPO. OBS. ACTUAL

Despliega el tiempo transcurrido en minutos desde el comienzo
delos célculos de AMBIGDOP

PPAL (Teclade Funcion A)

Vuelve a Men( Principal.

DATS (Teclade Funcion
B)

Comienza a transferir |os datos de estado de medicién desde
Locus, cuando €l puerto infrarrojo del Colector manual esta
alineado con €l puerto infrarrojo de Locus.

TPO. (Teclade Funcion E)

Despliega el tiempo transcurrido desde la transferencia de datos.

SALR (Teclade Funcién F)

Salir del Programa
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Seleccion K - Pantalla Registro Estatico

Laseleccion K en el Men( Principal, llamaala pantalla Registro Estético.
Cuando nunca se harealizado la sincronizacion del Colector, aparece la
Figura4.27.

REGISTRO ESTATICO

HORA NO SINCRONIZADA

PRIMERO SINCRONICE
PRESIONE <A> PARA
MENU PRINCIPAL
pPALL | [ [ [SALR]

LO66A

Figure 4.27: Pantalla Registro Estético - Tiempo No Sincronizado

Cuando los datos de la sincronizacion tienen mas de 8 horas, aparece la
Figura4.28.

REGISTRO ESTATICO
DATOS DE SINCRONIZAC.

MUY ANTIGUOS
PRIMERO SINCRONICE
PRESIONE <A> PARA
MENU PRINCIPAL
peALL ||| [SALR]
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Figure 4.28: Pantalla Registro Estatico - Datos de Sincronizac. Muy Antiguos
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Cuando la sincronizacion es actual, aparece la Figura 4.29.

REGISTRO ESTATICO
1D EST. : IENOOIE
Ne o

ALTURA (M): 2.0
DESV. (M): 0.0

id. estacion (4 caracteres)

EDIT] [ | [CANCL[ OK |

DA Da Dc DDDE[:]F

L0688

Figure 4.29: Pantalla Registro Estético - Sincronizacion Actual

LaTabla4.9 describe los parametros de la pantalla Registro Estético.

Table 4.9: Parametros de la pantalla Registro Estatico

Campo

Descripcion

ID EST.

Campo editable que le permite ingresar unaidentificacion de
estacion de 4 caracteres.

Campo editable que le permite ingresar unaidentificacion de
estacion de 20 caracteres.

INCL.

Campo editable que le permite ingresar el valor de laatura
inclinada de antena: Pies (Estados Unidos), Pies Internacional,
metros (como esté establecido en el Colector manual), hasta 3
lugares decimales.

DESV.

Campo editable que le permite ingresar el valor de la desviacion
vertical de laantena: Pies (Estados Unidos), Pies Internacional,
metros (como esta establecido en el Colector manual), hasta 3
lugares decimales.

EDIT (Teclade Funcién
A)

Le permite editar el campo destacado. PresioneF (OK) o ENTER
al finalizar.

CANCL (Teclade
Funcién E)

Cancelalaoperacion (restauralos valore antiguos) y hace que el
programavuelva al Men( Principal.

OK (Teclade Funciéon F)

Finaliza el ingreso de datosy registra una estacion estética (escribe
los datos en el Archivo-D).

Lasunidadespara INCL. (alturainclinada) y DESV. (desviacion) son establecidas a
travésde la pantalla P (CONFIG. DEL COLECTOR).
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Después que se han editado todos los valores y se presiona F (OK), todos
los datos son grabados en €l Archivo-D y aparece el mensaje “1D Est.
Aceptada’. Parareconocer este mensaje, presione F (OK) o ENTER para
ingresar al MenU Principal.

Si alguno delos valoresingresados no esta correcto (valores fuerade rango),
se despliega una ventanade ADVERTENCIA DE ERROR con informacién
acercade los valores incorrectos. Usted debe corregir |os valores para usar
lateclaF (OK) y registrar lainformacion de estacién en el Archivo-D.

Todos los valores ingresados son guardados y desplegados como valores de
inicio en lapréximavez que usted use esta pantalla. Solo laidentificacion de
estacion se auto-incrementa (digitosy letras).

Seleccion L - Pantalla Registro
Cinematico

Seleccione L en el Menl Principal para acceder ala pantalla Registro
Cinemético. Si no se ha efectuado la sincronizacion del Colector manual,
aparece la Figura4.30.

REGISTRADOR CINEMATICO

HORA NO SINCRONIZADA

PRIMERO SINCRONICE
PRESIONE <A> PARA
MENU PRINCIPAL
fpeALL | | [ [SALR]

LO69A
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Figure 4.30: Pantalla Registro Cinemético - Tiempo No Sincronizado

Pantallas del Colector 93



Cuando los datos de la sincronizacion tienen mas de 8 horas, aparece la
Figura4.31.

REGISTRADOR CINEMATICO

DATOS DE SINCRONIZAC.
MUY ANTIGUOS
PRIMERO SINCRONICE
PRESIONE <A> PARA
MENU PRINCIPAL
[pPALl || | [SALR]

1070

Figure 4.31: Registro Cinematico - Datos de Sincronizac. Muy Antiguos

Cuando los datos de sincronizacion son actuales, aparece la Figura 4.32.

REGISTRADOR CINEMATICO
ID EST.:0001 INI?:N

N:

ALT. ANT. (M) : 2.123
DESV. V. (M) : 0.456
TIEMPO EN EST: 30 seg
INT. DE REG.: 10 seg

[PPAL] INI [ [PARE|EDIT]SALR]

Lo71

Figure 4.32: Registro Cinematico - Datos de Sincronizacion Actuales
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LaTabla4.10 describe | os parametros de la pantalla Registro Cinematico.

Table 4.10: Parametros de pantalla Registrador Cinemético.

Campo Descripcion

ID EST. Campo editable que le permite ingresar unaidentificacion de
estacion de cuatro caracteres.

INI? Campo editable S o N; banderaque leindicasi |a estacién actual
es usada paralainicializacién cinematica.

N Campo editable que le permite ingresar unaidentificacion de
estacion de 20 caracteres.

ALT. ANT. Campo editable que le permite ingresar el parametro de altura de
antena: Pies (Estados Unidos), Pies Internacional, metros (como
esta establecido en el Colector manual), hasta 3 lugares decimales.

DESV. V. Campo editable que le permite ingresar el parametro de

desviacion vertical de la antena: Pies (Estados Unidos), Pies
Internacional, metros (como esta establecido en el Colector
manual), hasta 3 lugares decimales.

TIEMPO EN EST.

Campo editable que establece la duracién (en segundos) de los
datos amedir en la estacion

INT. DE REG.

Campo no editable. Depliegael intervalo de registro configurado
en segundos; valor por defecto 10.

PPAL (Teclade Funciéon
A)

Vuelve Al Ment Principal (No disponible al registrar datos)

EMP (Tecla de Funcion Escribe los datos en el Archivo-D y [lamaala préxima pantalla,
B) Estado de Registro (No disponible al registrar datos)

PARE (Teclade Funcién | Activo solamente cuando se registran datos; detiene el registro de
D) datos

EDIT (Teclade Funcién
E)

Accede alapantalla Editor Cinemético para cambiar valores dela
estacion actual. (No disponible a registrar datos)

SALR (Teclade Funcion
P

Salir del programa (No disponible a registrar datos)

Lasunidades para ALT. ANT. (altura de antena) y DESV. V. (desviacion vertical) son
establecidasatravés dela pantalla P (CONFIG. DEL COLECTOR).
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Pararegistrar datos en el Archivo-D, presione EM P y aparecerilaFigura
4.33.

ESTADO DE REGISTRO
ID. DE EST.:0001

TIEMPO EN EST: 30 seg

HORA RESTANTE: 10 seg
[PPALL INI [ [ PAREIEDIT]SALR]

072

Figure 4.33: Pantalla Estado de Registro

Lapantalla Estado de Registro despliega el parametro de TIEMPO EN EST.
configurado en la pantalla Editor Cinematicoy el TIEMPO RESTANTE en
el punto actual, antes de alcanzar el TIEMPO EN EST. Cuando el campo de
TIEMPO RESTANTE acanza O, el receptor emite un beep y despliega el
mensaje ESTACION 0001 REGISTRADA. En este punto, toda la
informacién necesaria de la estacion cinematica ha sido registrada en €l
Archivo-D. Cuando se presiona F (OK), el programa auto-incrementa el
campo ID EST (identificacion de estacion).

LateclaD eslaUnica que permanece activa en la pantalla Estado de
Registro. Si se presionaD (PARE) mientras e campo TIEMPO
RESTANTE cuentaen formaregresiva, seterminael proceso deregistro. La
ID EST. (identificacion de estacion) esta escritaen el Archivo-D y se
despliega el mensaje “REGISTRO DETENIDO". Presione F (OK) para
borrar el mensajey volver ala pantalla Registro Cinemético.
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Mientras se presiona E (EDIT) en la pantalla Registro Cinematico, se
despliega la pantalla Editor Cinemético.

EDITOR CINEMATICO
ID EST: "0002"  INI?: "N"
N.

INCL.: 1.234 DESV.: 0
TPO. EN EST.: 30

nombre est. (hasta 20 carac.)

EDIT] | [ ICANCL| OK |

Lo7ac

Figure 4.34: Pantalla Editor Cinemético

Use esta pantalla para editar |os parametros en la pantalla Registro
Cinemético. Paraeditar un parametro, destaque el pardmetro usando la
flechasy luego presione A (EDIT). Después de editar todos |os valores
necesarios, presione F (OK) para guardar los cambios o presione E
(CANCL) paracancelar los cambiosy volver ala pantalla Registro
Cinemético.

Seleccion M - Configuracion Receptor

Lapantalla Configuracion Receptor despliega el interval o de registro actual,
y el aviso cinemético actual y se usa para establecer nuevos valores para
estos pardmetros, paraluego enviarlos aLocus.

o)
Q
]
=1
N
%
o
@
(@]
o
8
o
S
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Acceda ala pantalla Configuracion Receptor seleccionando M en el Men
Principal. Cuando no hay informacion vélida de Locus disponible, aparece
laFigura4.35.

CONFIGURACION RECEPTOR
DATOS CONFIG. REC.
NO DISPONIBLES

PRIMERO SINCRONICE
0 PRESIONE <C> PARA
INGRES. NUEVOS
VALORES CONFIG. REC.

PPAL] __[EDIT] [ TPO [SALR

LO40A

Figure 4.35: Pantalla Configuracion Receptor - No Hay Datos

Cuando lainformacion de Locus es véliday esté disponible, aparece la
Figura 4.36. Esta pantalla despliega €l intervalo de registro actual y el aviso
cinemético parael Locus sincronizado mas recientemente o la tltimavez en
que estos pardmetros fueron actualizados usando la pantalla Configuracién
Receptor.

CONFIGURACION RECEPTOR

INTERV. REGISTRO: 10
AVISO CINEMATICO: AP

PRESIONE <C> PARA
INGRES. NUEVOS VALORES
[PPALL ___[EDIT[ | TPO |SALR]

L074A

Figure 4.36: Pantalla Configuracion Receptor - Datos Disponibles
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LaTabla4.11 describe las teclas de funcion Configuracion Receptor.

Table 4.11: Descripcion de las Teclas de Funcién en Configuracion

Receptor

Campo Descripcion

PPAL (Teclade Funcion | Vuelve al Mend Principa
A)

EDIT (Teclade Funcién | Llamaala pantalla Editor Config. Recep., Figura 4.37
S

E) datos.

TPO. (Teclade Funcién | Despliega el tiempo transcurrido desde la Ultima transferencia de

SALR (Teclade Funcion | Salir del programa
P

Para editar €l intervalo de registro y/o los pardmetros del aviso cinemético,
presione C (EDIT). Aparece lapantallaEDITOR CONFIG. RECEP. (Figura

4.37).

EDITOR CONFIG. RECEPT.
NUEVO INT REG: NN

NUEVO AV. CIN.: ""

ingrese interv. registro (2-999)
(eorm] [ [ [cAncl] ok |

LO75A

Figure 4.37: Pantalla Editor Config. Recep.

La Tabla 4.12 describe los campos en la pantalla Editor Config. Recep.

Table 4.12: Descripciones del Editor Config. Recep.

Campo Descripcion
NUEVO INT REG Establece un nuevo intervalo de registro, 2 - 999 segundos
NUEVO AV. CIN. Selecciona EN o AP para aviso cinemético
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Table 4.12: Descripciones del Editor Config. Recep. (continuacion)

Campo

Descripcion

EDIT (Teclade Funcién A)

Edita el campo destacado. Presione F (OK) 0o ENTER cuando
finalice cada campo.

CANCL (Teclade Funcién

E)

Cancelalaoperacion y vuelve ala pantalla Config. Recep.

OK (Teclade Funcién F)

Acceptalos datos ingresados y vuelve ala pantalla Config.
Recep. Si el formato de datos no es correcto, aparece unaventana
pequefiade "Aviso de Error". Cambie el vaor o salga
presionando CANCL.

Después que los parametros han sido editados, presione F (OK) para
guardar las nuevas configuraciones (Figura 4.38).

CONFIGURACION RECEPTOR
INT. REG. ANTIGUO: 10
INT. REG. NUEVO: 5

AVISO CIN. ANTIGUO: AP
AVISO CIN. NUEVO: EN
APUNTE IR HACIA REC.
PRES. <B> P/ENV. DATOS

PPAL EDIT| | TPO | SALR

L076A

Figure 4.38: Pantalla Config. Recep. Después de Editar

Si uno de los dos parametros no fue editado, el NUEVO campo asociado
con ese parametro estaravacio. Si e ANTIGUO valor parauno de los
pardmetros no esta disponible, se despliega el indicador N/D (no

disponible).
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La Tabla 4.13 describe los campos para la pantalla Config. Recep.
desplegadaen la Figura4.38.

Table4.13: Descripciones de Ment Config. Receptor (Después de Editar)

Campo Descripcion

PPAL (Teclade Funcion A) | Vuelve a Menu Principal

ENV (Teclade Funcién B) | Envia pardmetros al receptor cuando €l puerto infrarrojo del
Colector apunta al puerto infrarrojo del receptor.

EDIT (Teclade Funcién C) | Le permite editar el campo destacado.

TPO. (Teclade Funcién E) | Despliega el tiempo transcurrido desde la Gltima
sincronizacion.

SALR (Teclade Funcion F) | Salir del programa.

Cuando usted alinea el puerto infrarrojo del Colector con el puerto infrarrojo
del receptor y presionaB (ENV), setransmitiran los parametros del receptor.
Una transmision exitosa o con error se despliegan en las Figuras 4.39y 4.40
respectivamente.

CONFIGURACION RECEPTOR

RECEPTOR GPS ACEPTO
NUEVOS VALORES

PRESIONE <A> PARA
MENU PRINCIPAL
[PPALL ___[EDIT] | TPO [SALR]

LO77A
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Figure 4.39: Pantalla Config. Recep. - Transmision Exitosa
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CONFIGURACION RECEPTOR
FALLO OPERACION!

APUNTE PUERTO IR

HACIA RECEPTOR GPS Y
PRESIONE <B> PARA
REPETIR PROCEDIMIENTO
[PPALL ENV TEDIT] [ TPO [SALR]

LO78A

Figure 4.40: Pantalla Config. Recep. - Transmision Fall 6!

Seleccion N - Pantalla Archivos de
Receptor

La Seleccion N en el Menu Principal, Ilama ala pantalla Archivos de
Receptor para obtener y desplegar informacion de los archivos de datos
almacenados en Locus, para borrar y cerrar archivos. LaFigura 4.41 que
aparece cuando no hay informacién disponible de L ocus, le dainstrucciones
para establecer comunicacion infrarroja con Locus.

ARCHIVOS DEL RECEPTOR

DATOS NO DISPONIBLES
APUNTE PUERTO IR
HACIA EL RECEPTOR GPS
Y PRESIONE TECLA <B>
PARA OBTENER LOS DATOS

PPAL [ DATS|  [CERR SALR

Lo21

Figure 4.41: Pantalla Archivos de Receptor - No Hay Datos

Ponga el Colector manual ano més de 10 cm del puerto infrarrojo de Locus
y presione B (DATS).
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Después que lainformacion del archivo ha sido transferida con éxito y se
despliega lainformacién del archivo en la pantalla, el Colector emite un
beep tresveces. LaTabla 4.14 describe los parametros de la pantalla
Archivos de Receptor.

ARCHIVOS DEL RECEPTOR
NOMBRE : 244798
INICIO: 10 FEB 10:52AM
FIN: 10 FEB 11:34AM

TAMANO: 253 KB
BANDERA DE BAJADA: N
ARCH 11 DE 12 USE:ftl—«

PPAL [ DATS [BORR| CERR| TPO [ SALR

L022A

Figure 4.42: Pantalla Archivos de Receptor - Datos Vaidos

Table 4.14: Pantalla Archivos de Receptor

Campo Descripcion
NOMBRE Despliega el nombre del archivo
EMP Cuando se almaceno el primer registro en el archivo de datos (fecha
y hora) 5
=
FIN Cuando se amacend € Ultimo registro en €l archivo de datos (fecha %
y hora) a
@
TAMANO Tamario del Archivo en KB o
o
BANDERA DE SoNindicas sehabajado el archivo ol
BAJADA g
ARCH X deY Indica a qué archivo corresponde lainformacién desplegada
Flecha Arriba Estatecla sube unafila
Flecha Abajo Estateclabajaunafila
Flechaala Derecha Estateclabajaaladltimafila
Flechaalalzquierda Estateclasube alaprimerafila
PPAL (Teclade Funcion | Vuelve a Mend Principal
A)
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Table 4.14:

Pantalla Archivos de Receptor (continuacion)

Campo Descripcion
DATS (Teclade Funcion | Comienzalatransferencia de datos entre el Colector manual y el
B) receptor GPS por medio de los puertos infrarrojos.
BORR (TecladeFuncién | LlamaalapantallaBorrar Archivo. Le permite borrar uno delos
C) archivos en lalista del receptor.
CERR (TecladeFuncién | Llamaalapantalla Cerrar Archivo. Le perimite cerrar los archivos
D) activos.
TPO (Teclade Funcion | Despliega el tiempo transcurrido desde la Ultima transferencia de
E) datos.
SALR (Teclade Funcién | Salir del programa
F)

Si latransferencia de datos falla, una pantalla con informacién repite la
transferencia presionando B (DATS) cuando |os puertos infrarrojos del
Colector manual y del receptor estan correctamente ubicados.

Borrar Archivo

Use la pantalla Archivos de Receptor para borrar un archivo de datos de

Locus.

1. Seleccione el archivo de datos a borrar usando las flechas.

2. Presione C (DEL) para acceder alapantallaBorrar Archivo
(Figura4.43). La Tabla4.15 describe los parametros de la pantalla
Borrar Archivo.
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3. Alineelos puertosinfrarrojos a no mas de 10 cm de separacion y
presione B (EJEC).

BORRAR ARCHIVO
PARA BORRAR ARCHIVO

d005a98.315
APUNTE PUERTO IR
HACIA RECEPTOR GPS
Y PRESIONE <B>

PPAL| EJEC/RTRN[ [ [SALR

L091

Figure 4.43; Pantalla Borrar Archivo

Table 4.15; Pardmetros para Borrar Archivos

Campo Descripcion
PARA BORRAR Instrucciones para borrar archivo
ARCHIVO
XXXXXX Nombre del archivo aborrar

PPAL (Teclade Funcion A) | Vuelve a Menu Principa

EJEC (Teclade Funcién B) | Envialapeticion al receptor para que borre el archivo
xxxxxxRetorno. Este comando sdlo funcionas e puerto del
Colector esté alineado con €l puerto del receptor. El receptor
emite un beep cuando obtiene una peticion. Basado en los
resultados de la operacion, se despliega unadelastres pantall as:
ARCHIVO BORRADO, OPERACION RECHAZADA! o LA
TRANSMISION FALLO!
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RTRN (Tecla de Funcion C) | Retorna ala pantala Archivos de Receptor

SALR (Teclade Funcién F) | Salir del programa

Cerrar Archivo

Use la pantalla Archivos de Receptor para cerrar un archivo de datos en
Locus.

1. Seleccione €l archivo de datos a cerrar usando | as flechas.
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2. Presione D (CERR) para accecer alapantalla Cerrar Archivo
(Figura4.44). La Tabla 4.16 describe los parémetros de la pantalla
Cerrar Archivo.

Alineelos puertosinfrarrojos a no mas de 10 cm de distanciay presione B
(EJEC).

CERRAR ARCHIVO
PARA CERRAR EL ARCHIVO

APUNTE EL PUERTO IR
HACIA EL RECEPTOR GPS
Y PRESIONE TECLA <B>
[PPALIEJECIRTRN] | [SALR]

L0258

Figure 4.44: Pantalla Cerrar Archivo

Table 4.16: Pardmetros de pantalla Cerrar Archivo

Campo Descripcion

PARA CERRAR........ Instrucciones para cerrar archivo.

PPAL (Teclade Funcion | Vuelve al Menu Principal
A)

EJEC (Teclade Funcidn B) | Envia una peticion al receptor para cerrar el archivo
actualmente abierto (cuando los puertos infrarrojos estan
alineados). El receptor cierrael archivo y autométicamente
abre uno nuevo. Basado en los resultados de la operacion, se
despliega una de tres pantallas: ARCHIVO CERRADO,
OPERACION RECHAZADA! 0 LA TRANSMISION
FALLO!. El receptor emite un beep cuando recibe la peticion.
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RTRN (Teclade Funcién | Vuelve ala pantalla Archivos de Receptor
S

SALR (Teclade Funcién | Salir del programa
P
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Seleccion O - Informaciéon Archivo D

LapantallaInformacion Archivo D (Figura 4.45) despliegainformacion
administrativaacercadel Archivo-D actual. AccedaalapantallaArchivoD
seleccionando O en el Mend Principal. LaTabla4.17 describe los
parametros de la pantalla Informacion Archivo D.

INFORMACION ARCHIVO D

NOMBRE : D0009A98.218
CREADO: 06 AGO 1998
(GMT) 09:51

PORTE:
BAJADO: NO
[PPALIBORR] | [ __[SALR]

400 BYTES

Figure 4.45: Pantalla Informacion Archivo D

Si lainformacién del Archivo-D no esta disponible, aparece la Figura 4.46

INFORMACION ARCHIVO D
DATOS NO DISPONIBLES
NO HAY ARCHIVO D

o)
o
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PPALL | [ | [SAIR §
5]
S
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o

Figure 4.46: Informacion Archivo D No Disponible
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Table 4.17: Pardmetros de Informacion Archivo D

Campo Descripcion

NOMBRE Nombre del Archivo-D, basado en el nimero de serie
recientemente usado, en €l diay en el afio. Formato DOS
esténdar, 8 caracteres con una extension de 3 caracteres.

CREADO Diay horaen que fue creado el archivo. El formato dehora(12 o
24 hours) para este campo se establece en la pantalla CONFIG.
DEL COLECTOR. El valor por defecto es 24 horas.

TAMARO Tamafio actual del Archivo-D en Bytes

BAJADO Indicasi el archivo hasido bajado (SI o NO). Si alguna parte de

los datos no ha sido bajada, esta banderaindica NO.

PPAL (Tecla de Funciéon
A)

Vuelve al Menu Principal

BORR (Teclade Funcion | Abrelapantallade Borrar Archivo D. Paraborrar el Archivo D,
B) presione A (Sl) en esa pantalla.

SALR (Teclade Funcién | Salir del programa

F

Seleccion P- Pantalla Config. del

Colector

Use la pantalla Config. del Colector (Configuracién del Colector Figura
4.47) para especificar |os pardmetros de antenay tiempo. Accedaaesta
pantalla seleccionando P en el Menu Principal. La Tabla 4.18 describe los
campos en esta pantalla.

CONFIG. DE COLECTOR
UNIDADES : NN
FORMATO DE HORA: 24
MIN. DATOS OBS.: 10

elija: Mo FT o IFT
(EDIT] | [ [CANCL] OK |

LOS7A

Figure 4.47: Pantalla Config. del Colector
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Table 4.18: Parametros de Config. del Colector
Campo Descripcion
UNIDADES Campo editable para unidades de parametros de antena. Las

unidades son M (metros), IFT (piesinternacional),y FT (pies
Estados Unidos).

FORMATO DE TIEMPO

Campo editable para el formato de despliegue de tiempo.
Los formatos son 12 horas (con indicaciones AM/PM) y 24
horas.

MIN. DATOS OBS.

Campo numérico editable para establecer el limite detiempo
paralavalidez delainformacion del receptor y del estado de
archivos obtenida por Locus. Después del tiempo
establecido, el Colector no despliega ningunainformacion
del receptor hasta comunicarse con Locus via puerto
infrarrojo para actualizar lainformacién. El valor por
defecto es 10 minutos. El tiempo maximo es 60 minutos.

EDIT (Teclade Funcion A)

Editar un campo destacado. Presione A (OK) 0 ENTER
cuando finalice con cada campo.

CANCL (Teclade Funcién E)

Cancelalaoperaciony vuelve al Menu Principal sin realizar
algun cambio.

OK (Teclade Funcion F)

Aceptalos datos ingresados (si los valores son correctos) y
vuelvea Menu Principa. Si losvalores de los datos no son
correctos, una ventana pequefia se desplegara con un
mensgje de error. Usted debe cambiar el vaor, ingresando el
valor apropiado para salir de esta pantalla usando la tecla
OK, o puede hacerlo con CANCL.

Pantallas del Colector
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Soluciones

Table A.1: Soluciones paraLocus

Sintoma Posible Causa Solucion
Visibilidad satelital pobre Muévase hacia espacios abiertos, libres
Locus no engancha de edificios y obstrucciones. El
satélites receptor no funcionara a interior.

La Ultima posicion en la
memoriatiene un error
>500km (el receptor hasido
trasladado)

Configure nuevamente el Sistema de
Ejecucién para borrar la Gltima
posicién *. Launidad se “reiniciard’.

LED de Registro de
Datos se enciende
con luz rojasolida.

Lamemoria estd completa

Borre archivos usando la Bajada de
Datos o el Colector manual o borre
archivos de lamemoria manteniendo el
bot6n de encendido presionado
mientras el LED estd encendido con luz
roja

Locus no puede
comunicarse através
del puerto infrarrojo

Posicion del Dispositivo
Infrarrojo

Muevael dispositivoinfrarrojo entre 15
a45cm parael PCy 5-10 cm para el
colector manual (ver figura “Puertos
infrarrojos de Locusy del Colector” en
lapagina 24). AsegUrese que no haya
maés dispositivos infrarrojos en
operacion.

Problemaen la
configuracion del
Dispositivo Infrarrojo

Verifique otra vez el puerto COM.
Asegurese que no hayadrivers IRDA
instalados. Intente con un puerto COM
diferente o un computador diferente.

Error del Software Interno

Ejecute la Reconfiguracién del Sistema
paralimpiar lamemoria RAM. La
unidad se “reiniciard’. *

Detencion del LED

Error del Software Interno

Si launidad no se apaga, sague las
baterias. Si el problemapersiste, realice
la Reconfiguracion del Sistema para
limpiar lamemoriaRAM . Launidad se
“reiniciard’.*

Soluciones
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Table A.1: Soluciones para Locus (continuacion)

Sintoma Posible Causa Solucién

Launidad no Baterias muy bajas Reemplace por baterias nuevas
funcionaluego dela

Reconfiguracion Firmware corrupto. Corljtacte a dSoport(_a _pfara e;h Cli inte de
Completadela Productos de Precision Ashtecl
Memoria

* Pararealizar la Reconfiguracion del Sistema, apague la unidad, luego vuelva a encenderla
presionando el boton de encendido hasta que ingrese ala modalidad de actualizacion del
firmware (Ver “Actualizando Firmware” en la pagina B-2).
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Soporte del Producto

Si usted tiene algun problema o require ayuda adicional, puede contactarse
con Soporte para€el Cliente de la Linea de Productos Ashtech através de los
siguientes medios:

+ teléfono
e emall
e Internet

Por favor, consulte la documentacion antes de contactarse con Soporte para
el Cliente. Muchos problemas comunes se identifican dentro de la
documentacion y se ofrecen sugerencias para solucionarlos.

Ashtech Precision Products Customer Support:
Sunnyvale, California, USA
Nudmero 800: 800-229-2400
Discado Directo: (408) 615-3980
Tel: (408) 615-5100
Fax: (408) 615-5200
Email: support@ashtech.com
Ashtech Europe Ltd. Oxfordshire UK
Tel: 44118 987 3454
Fax: 44 118 987 3427

Al contactar a Soporte para el Cliente, por favor asegurese de tener la
siguiente informacién disponible:
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Table B.1: Informacién de Productos GPS/GIS

Categoriade

., Sus nimer os
Informacion

N° de Serie Receptor

N° de Version del
Software

N° de Serie llave
Software

N° de version del
Firmware

Descripcion claray
concisa del problema

Actualizando Firmware

Firmware es € cddigo que lleva Locus. Periédicamente, lalinea de
productos Ashtech actualiza el firmware. Los archivosdel firmware, €l
software de instalacién en el computador e informacion adicional, seran
puestos a disposicién por Soporte para el Cliente de la Linea de Productos
Ashtech.

Paraingresar alamodalidad Cargar Firmware, mantenga presionado el
bot6n de encendido durante 10 segundos pasados | os beeps de encendido y
€l beep de borrado de memoria de archivos, hasta que L ocus emita un beep
mas. Las luces del panel de Estado despliegan un patron rojo rotatorio.
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Ahorausted estd en lamodalidad de Cargar Firmwarey tiene 3 minutos para
comenzar a cargar el firmware.

Para salir delamodalidad Cargar Firmware, mantenga el botén de

encendido por 1 segundo hasta que todas las luces rojas estén encendidas y
Locus emita un doble beep.
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Glosario
3D

Tridimensiona

A

Almanaque
Datostransmitidos por un satélite
GPSlos cualesincluyen
informacion de la érbita de todos
los satélites, correccion dereloj y
parametros de retraso
atmosférico. Estos datos se usan
parafacilitar un rastreo rapido de
satélites. Lainformacion de
orbita es una sub-serie de
efemérides con precision
reducida.

Altura geoidal
Ver Separacion geoidal

Alturalnclinada
Distancia desde lamarcade
medicion a extremo del plano de
laantena. Al usar laaltura
inclinaday el radio de la antena
GPS, se puede determinar la
aturavertical rea oladturadela
antena. Laalturade instrumento
se usaen el procesamiento para
determinar la ubicacion dela
marca de medicién en €l suelo.

Altura lnstrumental (HI)
Alturadel Instrumento (Antena).

AmbigDOP
Cantidad cal culada usada para
determinar la capacidad del post-

Glosario

proceso de calcular las
ambigiiedades enteras.

Ambigiedad
NuUmero entero de ciclos
desconocido de la fase portadora
reconstruida contenido en un set
intacto de mediciones, desde el
paso de un satélite en un receptor.
También conocido como
ambigiiedad de entero.

Ambigiedades Enteras
Ver Ambigiiedad

Angulo de corte de elevacion
Caracteristica gjustable de los
receptores GPS que especificaque
un satélite debe estar a un nimero
especifico de grados por sobre €l
horizonte, antes que las sefiales
emitidas por el satélite se puedan
usar. Lossatélites en angulos de
baja elevacion (cinco grados o
menos), tienen menor fuerzaen su
sefial y son maspropensosaperder
enlaces, causando asi soluciones
ruidosas.

Alturageodésica (altura

elipsoidal)
Altura de un punto sobre la
superficie elipsoidal. La
diferenciaentrelaalturageodésica
deun puntoy su aturaortométrica
(altura sobre el elipsoide) esigual
ala separacion geoidal.

Antena
Laantenaes el componente de un
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sistema GPS que toma una sefial
andogadel satélite GPSy la
enviaal receptor GPS parasu
procesamiento. Existe una
variedad de antena GPS, desde
los aparatos de microbandas mas
simples alas antenas de anillos
concéntricos (choke ring) que
mitigan | os efectos de rebote de
sefial.

Archivo-B

Archivo binario de datos
generado por €l receptor que
contiene fase portadora, fase de
codigo y posicion calculada del
receptor para cada época, junto
con sefiales de salud que indican
laconfiabilidad de las
mediciones.

Archivo-D

Archivo descriptor de ASCII que
contienedatosde caracteristicasy
atributos bajados desde €
receptor. Este archivo dael
tiempo en segundos de la semana
(medido desde lamedianoche del
dia sébado).

Archivo-E

Archivo binario de efemérides
bajado desde un receptor. A
diferencia de un archivo de
almanaque, el cual proporciona
informacion de los satélites, un
archivo de efemérides se aplica
sblo alos satélites que enviaron
datos de efemérides. El archivo
€s un registro de un mensaje de
emision que comprende
parametros de orbita exactosy
correcciones de tiempo de todos
los satélites rastreados durante el
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periodo de grabacion de datos.
Esta informacion se usa para
calcular laposicién satelital. Los
datos de efemérides son
descifradosy configuradosen una
estructuralegible.

ASCI|I

American Standard Code for
Information Interchange. Set de
caracteres (letras, nimeros,
simbol 0s) usados paradesplegar y
transferir datos digitalesen €l
formato inglés estandar.

C

Canal

Hardware de un receptor que
permite al receptor detectar,
rastrear y enlazar continuamente
lasefia de un satélite. Mientras
maés canales disponiblestiene €
receptor, masgrande esel nimero
de sefial es satelitales que un
receptor puede rastrear y enlazar
simultaneamente

Centrodelafase

El centro de lafase de una antena
GPS eslaubicacion fisicade la
antena, donde se observan las
sefiales GPS. Estaesla ubicacion
fisicadonde se determinarala
posicion calculada. Las antenas
GPS son manufacturadas para
ubicar €l centro delafaselo mas
cercaposible del centro fisico de
la cubiertade la antena. Para
determinar la posicién de una
marca de medicién en €l suelo, la
antena GPS (y asi el centro dela
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fase), secentrasobrelamarcay se satélites estan interlineados en

mide la altura del instrumento cada uno de los seis planos
hasta la marca de medicion para orbitales. La constelacion fue
usar durante el procesamiento. seleccionada para provocar una

Cédigo C/A Z\I;Z E)tr;)babi lidad de cobertura
Coarse/Acquisition (o Clear/ '
Acquisition), codigo modulado en Coordenadas Cartesianas
lasefiad GPSL1. Estecadigo es Valores que representan la
una secuencia de 1023 ubi cacién de un punto en un plano,
modul aciones de doble fase en relacién con tres gjes de
binarias pseudoal eatorias a razén coordenadas mutuamente
de 1.023 MHz, teniendo asi un perpendicul ares, las cuales
periodo de repeticion de codigo intersectan un punto u origen en
de un milisegundo. Este cddigo comun. El punto selocdizaa
fue seleccionado para medir su distanciadesde cadaejea
proporcionar buenas propiedades lo largo de un paralelo.
de rastreo. Coordenada de Control

Cadigo-P Al procesar los datos GPS
Cadigo protegido o preciso, grabados simultaneamente entre
usado en las portadoras L1y L2. dos puntos se requiere que las
Este cddigo se harédisponible por coordenadas de uno de los dos
medio del DOD, sdlo para puntos estén fijos. Normalmente,
usuarios especializados. El estas son |las coordenadas
cddigo P es una secuencia muy conocidas de uno de los dos
larga de modul aciones hiféasicas puntos. Estas coordenadas se
binarias pseudoaleatorias en € denominan coordenadas de
portador GPS, a un rango de control.
10.23 MHz, lo cual no serepite -
por arededor de 38 semanas. Coor denadas geodesicas

Sistema de coordenadas donde la
posicion de un punto se define
usando los elementos latitud,
longitud y altura geodésica.

Cada satélite usa un segmento de
unasemanade este codigo, €l cual
es Unico para cada satélite GPSy
es reconfigurado cada semana.

Constelacion D
Conjunto de satélites GPS en
orbita. La constelacion GPS Datos crudos
consiste en 24 satélites en Orbitas Datos GPS que no han sido
circulares de 12-horas auna procesados o diferencialmente
altitud de 20.200 kildmetros. En corregidos.

la constel acién nominal, cuatro
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Datum factor Dilucion de Precision
Ver Datum Geodésico (DOP).

DOP esunadescripcion del efecto
de la geometria satelital enlos
célculos de tiempo y posicién.
Losvalores considerados 'buenos
son pequefios, p.gj. 3. Losvalores
mayores que 7 se consideran
pobres. Asi, un DOP pequefio se
asociaalos satélites ampliamente

Datum geodésico
Cantidad numérica 0 geométrica
0 serie de cantidades que sirven
como referencia o base para otras
cantidades. Enlamedicion, se
debe considerar dos tipos de
datum: détum horizontal, el cual
formalabase paralos caculos de

posiciones horizontales que separgdo;. .

consideran lacurvaturade la :_nifjsrer:'l nos estandar DOP

tierra. Y datumvertical, al cua se '

refieren las elevaciones.

Histéricamente, los datum

horizontaleseran definidosporun | GDOP GDOP es unamedicion

di pSOi de y larelacion entre e DiIuF:i'é,n de compuesta que refleja’los
Precision efectos de la geometria

elipsoidey un punto en la
superficietopogréficaestablecido
como origen del datum.

Geométrica satelital en los calculos de
posiciony tiempo.

Generalmente (pero no PDOP PDORP reflejalos efectos de

. ., Dilucién de lageometria satelital en los
necesariamente), estarelacion se o 19 o
Precision en calculos de posicion.

puede definir por cinco Posicién

cantidades: latitud geodésica,

longitud y alturadel origen, los HDOP HDOP reflejalos efectos de
dos componentes deladesviacion Er'g%%nnde Ligqes;?gt': rﬁ?z';?:t;" di'

del datumvertical enel origeny el Horizontal

! o < los célculos de posicion.
acimut geodésico de unalinea,

desdee origen hastaalgunpunto. | YPOP VDOPreflejalos efectos de
El sistema GPS usa WGS-84 Prec!s!gn de Iageometrlasaf(e]ltal enel

, | Precision componente vertical del
cual, como en los datum mas Vertical célculo de posicion.

recientes, esgeocéntricoy fijoala

Tierra (ECEF).

TDOP TDOP reflgjalos efectos de
Dilucién de Precision (DOP) Dilucion de la geometria satelital en los
Lageometria de los satélites Precision de célculos de tiempo.
Tiempo

visibles es un factor importante

para obtener resultados de ata

calidad. Lageometriacambiacon Dilucion de Precision en Posicion

el tiempo debido a movimiento (PDOP)_ ., .
relativo delos satélites. La Ver Dilucion de Precision.
medicion de la geometria es el Dilucién de Precision en Tiempo
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(TDOP)
Ver Dilucion de Precision.

Dilucién de Precision Geométrica
(GDOP)

Ver Dilucion de Precision
Dilucién de Precision Horizontal
(HDOP)

Ver Dilucion de Precision
Dilucién de Precision Vertical

(VDOP)
Ver Dilucion de Precision.

Disponibilidad Selectiva (SA)
Programa del Departamento de
Defensa que controlala exactitud
de las mediciones de
pseudodistancia, detal formaque
el usuario recibe una
pseudodistanciafalsacon unerror
controlado en magnitud. Las
técnicas diferenciales GPS
reducen estos efectos para
aplicaciones locales.

E

Efemérides
Lista de posiciones o ubicaciones
de un objeto celestial como una
funcién de tiempo. Disponible
como "efeméridestransmitidas’ o
como "efemérides precisas’ post-
procesadas.

Elevacion
Altura sobre un datum de
referencia. El datum de
referencia puede ser un elipsoide
(elevacion elipsoidal), un geoide
(elevacion ortométrica), sobre el
nivel del mar o sobre un plano de

Glosario

referencia definido locamente.

Elevacién ortométrica
Alturadeun punto sobreel geoide.
Elevacién ortométrica a menudo
es considerada idéntico a
elevacion al nivel del mar.

Epoca
Marcadetiempo paraunintervalo
demedicion o frecuenciade datos,
por g emplo, 10 segundos.

Error de multi-trayectoria
Error de posicionamiento GPSque
es d resultado del uso de sefiales
satelitales reflejadas (multi-
trayectoria) en el clculo de
posicion.

Error Medio Cuadratico (RMS)
Medidaestadisticadeladispersion
deposicionescal culadas acercade
una solucion de posicion de un
"mejor gjuste”. Sepuedeaplicar el
RMS acualquier variable casual.

Estacién
Ubicacion o punto de lamedicion
donde se graban los datos GPS.

Estacién Base
En posicionamiento diferencial,
extremo de lalinea base que se
asume conocido y su posicion es
fija

Estacién de Referencia
Punto (estacion) donde la
estabilidad de la corteza o los
constreflimientos actuales de la
marea, sehan determinado através
de observaciones precisas.
Entonces se usa como un estandar
de comparacion de observaciones
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simultaneas en una o mas
estaciones subordinadas. Algunas
de estas se conocen como
Estaciones de Referenciade
Operacion Continua (CORS), y
transmiten datos de referenciaen
una base de 24-horas. Los datos
de estas estaciones estan
disponibles para el uso publicoy
Se pueden recuperar en aumentos
de una hora desde internet: http://
WWW.Ngs.noaa.gov/cors/cors-
datahtml .

Exactitud relativa horizontal
Componente horizontal dela
exactitud relativa entre dos
puntos. Ver Exactitud Relativa.

F

Fase de Cddigo
Término usado en referenciaalos
datos C/A o al cédigo P.

Fase del Portador
Lafase del portador L1 o L2 de
una sefial GPS, medida por un
receptor mientras enlaza la sefial
(también conocido como Doppler
integrado).

Firmware
Centro €l ectronico de un receptor
en el cual, instrucciones
codificadasreferentesalafuncion
del receptor y (aveces)
algoritmos de procesamiento de
datos, son incrustados como
porcionesdel sistemade circuitos
interno.

Frecuencia del Portador
Hardware de un receptor que
permite al receptor detectar,
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enlazar y rastrear continuamente
la sefial de un satélite. Mientras
més canales disponibles tenga el
receptor, mayor es el nimero de
sefiales satelitales que puede
rastrear y enlazar
simultdneamente.

G

Geoide

Superficie basada en la gravedad,
usada pararepresentar delamejor
formalasuperficiefisicadela
tierra.  El centro del geoide
coincide con el centro real dela
tierray su superficie esuna
superficie equipotencial, que
significaqueen cualquier punto €l
geoide es perpendicular ala
direccion delagravedad. Se
puede visualizar €l geoide al
imaginar que latierraesta
completamente cubierta de agua.
Esta superficie de agua es una
superficie equipotencial, yaqueel
agua fluye para compensar
cualquier diferencia que ocurra.

H

Hora media de Greenwich (GMT)
Hora basadaen €l Meridiano de
Greenwich como referencia. En
distincion delahorabasadaen un
meridiano local o del meridiano
de una zona horaria.

Hora GPS
Sistema horario bajo €l cua esta
basado GPS. Lahora GPS es un
sistema horario atdbmico y esta
relacionado con el Tiempo
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Atdmico Internacional de la
siguiente forma:

Tiempo Atémico Internacional
(IAT) = GPS + 19.000 seg

Identificacién de la Estacion

Identificador alfanumérico de un
punto de medicién de cuatro
caracteres. Cada punto de
medicion debe tener una

I dentificacion de Estacion Gnica
Deotraforma, e procesamiento
tendra problemas al determinar a
gué punto corresponden ciertas
observaciones.

Inicializacion Cinematica

Metal adjuntodelongitudfija(0.2
metros) usado parafacilitar el
proceso de inicializacion de una
medicion cinemética. Se
adjuntan dos receptores Locus,
uno de ellos en una ubicacion
conocida. Ellos actdian como una
linea base fijay permiten que los
receptores seinicialicen
(resolucion de ambigliedades
enteras) mas répido que s
hubiesen sido inicializados a
través de unalinea base de una
longitud desconocida.

Intervalo de Grabacion

Intervalo de tiempo de la
grabacién de datos GPS en la
memoria del receptor GPS. Por
giemplo, un intervalo de
grabacion de 10 segundosindica
guelosdatos GPS seguardardnen
lamemoria del receptor cada 10
segundos.

Glosario

lonosfera

Capas deaireionizado en la
atmosfera, que se extienden desde
70 a 700 kilémetrosy mas.
Dependiendo de la frecuencia, la
iondsfera puede bloquear sefiales
deradio por completo o cambiar la
velocidad de propagacion. Las
sefiales GPS penetran laionosfera
pero seretrasan. Este retraso
induce a error en las mediciones
GPSy puede producir resultados
de medicion pobres. Lamayoria
de los receptores/softwares de
procesamiento GPS modelan la
ionodsfera para minimizar sus
efectos. Tambiénlosefectosdela
iondsfera cas pueden ser
eliminados al usar receptores de
frecuencia dua lacual caculael
retraso causado por laionoésfera.

L

L1

Sefial debandal principal emitida
por cada satélite NAVSTAR en
1575.42 MHz. LaguialLles
moduladaconloscodigos C/Ay P
y con & mensagje NAV.

L2

Sefial de banda L emitida por cada
satélite NAVSTAR en 1227.60
MHzy esmodulada con el codigo
Py con el mensaje NAV.

Latitud

Angulo generado por la
interseccion del semieje mayor del
elipsoide dereferenciadel ddtumy
el elipsoide normal (linea
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perpendicular ala superficie del
elipsoide) en el punto de interés.
Al definir las coordenadas
geodésicas de un punto, lalatitud
es uno de los elementos
posicionales.

Linea Base
Distanciatridimensional del
vector entre un par de estaciones
para las cuales se han grabado
datos GPS simultéaneosy
procesado con técnicas
diferenciales. Esel resultado
GPS més exacto.

Longitud
Longitud del arco o porcion del
ecuador de latierraentre
meridiano de un lugar dado y €l
primer meridiano expresado en
grados este u oeste del primer
meridiano, hasta un maximo de
180 grados.

M

Medicion cinematica
Forma de medicion diferencial
continua con fase portadora, que
requiere de periodos cortos de
observacion. Las restricciones
operacionalesincluyen el inicioo
determinacion deunalineabasey
rastrear un minimo de cuatro
satélites en forma continua. Un
receptor se ubica estatico en un
punto de control, mientras otros
receptores se desplazan por los
puntos a medir.

Medicion Estatica
Método de medicion GPS que
involucra observaciones
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simultaneas entre receptores
estacionarios. El post-proceso
calculael vector queestaentrelos
puntos.

Multi-trayectoria
Recepcion de una sefial satelital a
lo largo de unarutadirectay alo
largo de una o més rutas
reflejadas. Las sefiales reflejadas
son causadas por las superficies
reflectantes cerca de la antena
GPS. Resultados de la sefial en
una medicién de pseudodistancia
incorrecta. Ejemplo clasico de
multi-trayectoria es el espectro
que aparece en latelevision
cuando un avién pasa sobre €l
lugar.

N

Navstar
Nombre de los satélites GPS
construidos por Rockwell
International, €l cua esunasigla
formada desde el Sistemade
Navegacion de Tiempo y
Distancia.

Nivel de Confianza
El objetivo de cualquier medicién
esencontrar el valor real. Debido
aque toda medicién contiene
error, jamas se observael valor
real. Paracalificar lasmediciones,
la estimacién de un error deriva
estadisticamente para cada
medicion. El error estimado tiene
un nivel de confianza asociado
con €l, lo cual dalaprobabilidad
que el valor real de una medicion
esté dentro de rango generado al
sustraer y afiadir el error estimado
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al valor medido. Por ejemplo, si
unamedicion de50.5 metrostiene
un error estimado de + 0.1 metros
en un nivel de confianza de 95%,
hay un 95% de probabilidad que
el valor real esté entre los 50.4 -
50.6 metros.

Ndmero PRN
Ndmero de identificacién del
satélite.

O

Observable
En lamedicién GPS, observable
es otro nombre para los datos que
estén siendo grabados
(observados) por €l receptor GPS.

Observacion

Acto degrabar losdatos (GPS) en
unaestacién. Un ejemplo del uso
de este término seria'La
obervacion en el punto 0001 durd
1 hora. Observacion es

normal mente intercambiable con
el término ocupacion.

Obstruccion
Caracteristica fisica que bloquea
lalineadirecta del satélite desde
el punto de observacion. Las
sefiales GPS son muy débiles. Se
pueden bloquear alcanzando la
antena GPS con objetos que estén
entrelaantenay los satélites. Los
clésicos gemplos de
obstrucciones son los érboles y
los edificios.

Ocupacion
Periodo de datos grabados en una
estacion. Por ejemplo, un periodo

Glosario

dedatos de 1 horade grabacion en
un punto de medicion se considera
una ocupacion. Ocupacion
normalmente es intercambiable
con el término observacion.

P

Par de Estaciones

Dos puntos de medicion entre los
cuales existe un vector GPS. El
término Par de Estacionesseusaal
analizar la calidad y exactitud de
las mediciones entre puntos.

Posicion Ajustada

Posicion final del punto de
medicion derivado de un gjuste de
mediciones usadas paradeducir la
posicion.

Posicionamiento relativo

Proceso para determinar la
diferenciarelativade laposicion
entre dos marcas con mayor
precision que lamarcaen lacua
se puede determinar laposicion de
un punto. Aqui, un receptor
(antena) es puesto sobre cadalugar
y las mediciones se hacen
observando los mismos satélitesa
mismo tiempo. Estatécnica
permitelacancel acion (durantelos
célculos) de todos los errores que
son comunes en ambas estaci ones,
tales como errores en el reloj
satelital, retraso de propagacion,
etc.

Posicion Auténoma

También conocidacomo puntual o
absoluta. Posicion que se deriva
de un solo receptor sin usar
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ninguna correccion diferencial.
Este es el método menos exacto
de posicionamiento.

Posicionamiento puntual
Ver Posicion Autonoma.

Pasicion post-procesada
Posicion de un punto de medicion
obtenida del procesamiento de
datos GPS observados
simultdneamente entre este punto
y Otro punto con posicion
conocida.

Post-proceso
Reduccién y procesamiento de
datos GPS después que los datos
fueron grabados en terreno. El
post-proceso es normalmente lle-
vado acabo en un computador en
ambiente de oficinadonde se usa
el software apropiado para con-
seguir soluciones de posicion 6p-
timas.

PPM
Partes por millon.

Pseudodistancia
Medicion del tiempo de
propagacion aparente desde €l
satélite alaantena del receptor,
expresado como distancia. La
pseudodistancia se obtiene al
multiplicar el tiempo de la sefial
de propagacién aparente por la
velocidad delaluz. La
pseudodistancia difiere dela
distanciarea porquelosrelojes
del satélitey del usuario no estan
perfectamente sincronizados, por
el retraso de la propagacion y
otros errores.
El tiempo de propagacion
aparente se determina por medio
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del cambio de tiempo requerido
para alinear (correlativo) una
réplicadel codigo GPS generado
en el receptor con el codigo GPS
recibido. El cambio detiempo es
ladiferenciaentre el tiempo dela
recepcion de la sefial (medido en
el marco detiempo del receptor) y
el tiempo de emisién (medido en
el marco de tiempo satelital).

R

Rastreo
Proceso por medio del cual un
receptor GPS encuentray enlaza
un satélite GPS. Unavez que un
receptor GPS harastreado 4 o més
satélites, puede comenzar a
calcular posiciones.

Receptor Movil
Receptor GPS que se mueve de
estacion a estacion durante una
medicion GPS cinematica.

Retraso ionosférico
Propagacién deondaatravésdela
ionodsfera, el cual es un medio no
homogéneo y dispersivo. El
retraso de la fase depende del
contenido de electrones y afecta
las sefiales portadoras. El retraso
del grupo en ladispersiénen la
ionoésfera, también afectala
modul acién delasefial (codigos).
El retraso de lafasey del grupo,
son delamismamagnitud pero de
sefial opuesta.

RINEX
Formato de Cambio
Independiente del Receptor
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(Receiver INdependent
EXchange format). Serie de
definiciones estandar para
promover los cambios libres de
datos GPSYy facilitar el uso delos
datos desde cualquier receptor
GPS con cualquier software. El
formato incluye definiciones para
tres observables GPS
fundamentales: tiempo, fasey
distancia. Una descripcién
completa del formato RINEX se
hallaen el "Boletin GPS" Mayo-
Junio,1989 delaVIIlI Comisién
Internacional delas Técnicas
Espaciales para Geodesiay
Geodindmica.

S

Salto de Ciclo
Pérdida de lacuentadelosciclos
del portador a medirlos con un
receptor GPS. Lapérdidade
sefial, de interferencia
ionosférica, de obstruccionesy de
otras formas de interferencia,
causan el salto deciclos (ver fase
del portador). Paracalcular en
forma apropiada un vector entre
los datos reunidos por dos
receptores GPS, se debe corregir
todos los saltos de ciclos.
Normalmente el software realiza
estalabor. En ocasiones, el salto
de ciclo no seré detectado por €l
software, dando como resultado
una determinacion incorrecta del
vector.

Semana GPS
Tiempo GPSiniciado lamedia
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noche del Sdbado/Domingo 6 de
enero de 1980. Lasemana GPS es
el nimero de semanas completas
desde la hora GPS cero.

Separacion geoidal

Diferenciade alturaentrelaaltura
elipsoidal y laaltura ortométrica
en un punto dado de la superficie
delatierra. Enotraspalabras, esla
separacion que existe entre la
superficie del geoidey la
superficie del elipsoide en un
punto dado de la superficie de la
tierra.

Sesion

Unasesion es un grupo de datos
GPS grabados simultaneamente.
Por ejemplo, si 4 receptores GPS
grabaron datos simultaneamente
en 4 puntos, el set completo de
datos se considera una sesion.
Dentro de una sesién, se pueden
calcular los vectores GPS entre
todos los puntos.

Sistema de Posicionamiento
Global (GPS)

Sistema de navegacion basado en
satélites, operado por €l
Departamento de Defensa. Su
mision prinicipal esel
proporcionar posi cionamiento/
navegacién global para
operaciones terrestres, maritimas
y aéreas.

El sistema GPS consiste en-

- un segmento espacial (hasta 24
satélites NAVSTAR en 6
Orbitas diferentes)

- el segmento de control (5
estaciones monitoras, 1
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estacion de control mastery 3

estaciones de carga)
- el segmento del usuario

(receptores GPS)
Los satélites NAVSTAR llevan
rel ojes atdmi cos extremadamente
precisos y transmiten sefiales
coherentes en forma simultanea.
Solucion Fija
Procesar vectores GPS produce
muchas soluciones para el vector
en diferentes épocas del
procesamiento. Uno de los
parametros que esta siendo
solucionado durante el proceso
corresponde alas ambigliedades
enteras. Unasolucion fijaes una
solucion del vector donde las
ambiguiedades enteras se han
determinado correctamentey se
han mantenido fijas. Lasolucion
fijaparaun vector esamenudo la
mejor solucién. Si por alguna
razén las ambigliedades no
pudieran tener solucion, la
solucién final para el vector sera
la solucion flotante.

Solucién Flotante

El procesamiento de los vectores
produce muchas soluciones para
el vector en diferentes épocas del
procesamiento. Uno de los
parametros que esta siendo
solucionado durante e
procesamiento corresponde alas
ambiguiedades enteras. Una
solucion flotante es una solucion
del vector donde los valores
enteros de las ambigliedades
podrian no ser determinados, por
lo tanto, no sonfijos paraunvalor
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entero especifico (quedacomo un
valor de punto flotante).

sV

Vehiculo Satelital o vehiculo
espacial.

U

uTC

Hora mantenida por €l
Observatorio Naval delosEstados
Unidos. Debido alas variaciones
en larotacion de latierra, aveces
se gjustala hora UTC por medio
de un segundo entero. La
acumulacion de estos gjustes
comparados con lahora GPS, la
cual avanza continuamente, ha
dado como resultado una
desviacion de 11 segundos entre
lahoraGPSy lahoraUTC a
principios del afio 1996. Después
de responder por los saltos de
segundosy usar €l gjuste
contenido en € mensgje de
navegacion, lahora GPS se puede
relacionar conlahoraUTC dentro
de 20 nanosegundos o mejor que
€s0.

Vv

Vector

Linea espacial descrita por
componentes tridimensionales
entre dos puntos. Enlas
mediciones GPS, un vector es €l
producto del procesamiento de
datos crudos grabados en dos
puntos simultaneamente
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w

WGSs4
WGS84 es el ddtum con que se
denominaalas posiciones GPSy
alos vectores. Este ddtum es
basicamente equival enteal datum
NAD83 usado en los Estados
Unidos. Ladiferenciaes muy
pequefia paratener alginimpacto
en las posiciones GPSy en los
vectores.
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